MAGYAR GEOFIZIKA XXVIIL. EVF. 4—5. SZAM

Szeizmikus és mélyfarasi geofizikai adatok
korrelaciéja akusziikus szelvények alapjan

SZULYOVSZKY IMRE*

A szénhidrogén-kutatds két legjelentSsebb geofizikai médszerének — a szeizmikanak és a mélyfurdss
geofizikanak — mérést eredményeit nem tudjuk kozvetleniil korrelaini. A mélyfurdsi geofizikdban a mért
adatokat a mélység fugguényében, a szeizmikdaban pedig a reflexids idé fuggvényében regisztraljdak.

M indkét adatrendszert atszamithatjuk a masik valtozo fiiggvényébe, de az dtszamitas alapjaul szol-
galé sebességfigguény pontossaga és vertikdlis felbontdsa hatdrt szab a korreldcid pontossdganak.

A cikk ismerteti a korrelacié javitdsanak mdédjat: az akusztikus szelvények kalibracidjat. Mért
anyag felkaszndldsdval harom feldolgozdst valtozatot hasonlitunl: éssze: kalibrdcié nélkil, egyetlen kons-
tans toldssal kalibrdlva, tobb egységre bontott kalibracidval.

A szintetikus szeizmikus szelvények és a mért anyag dsszehasonlitasa egyértelmiten igazolja a kalib-
racio szikségességet.
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The two most important geophysic=l methods in hydrocarbon exploration are the seismic method and
borehole geophysical measurements. Seismic data are registered in the function of reflection time while the
borehole data are registered in the function of depth. This fact makes difficult the direct correlation of the
two sets of data.

Any of the two data set can be generated as a function of depth or time, but accuracy of the correla-
tion strongly depends on the reliability and resolution of the applied velocity function.

A way of the tmproving of the correlation is discussed, 1. e. the sonic log calibration by check shot
data. Synthetic seismic sections are computed from no calibrated sonic logs, from sonic logs calibrated
by a constant shift and from sonic logs with detailed calibration. :

The comparison of synthetic and real seismic secions justifies the necessity of the sonic calibration.

Bevezetés

A szeizmika és mélyfarasi geofizika mérési adatainak korrelaciéja az akusz-
tikus szelvényen mint 6sszekotS lancszemen keresztiil lehetséges. A két mddszer-
u.i. ugyanazt az informéciét méri — az akusztikus hulldm terjedési sebességét —
csak mas formdban kozli és a mérés koriilményei, eszkozei is jelentsen kiilon-
boznek.

Ha sikeriil az akusztikus szelvény és a szeizmikus szelvény kozotti korrelé-
ciét létrehozni, akkor az akusztikus szelvényen keresztiil — ugyanazon mélység-
szakaszon mért — barmilyen més mélyfurasi geofizikai szelvényt, adatsort tu-
dunk korrelalni a szeizmikus adatokkal — akar id§- akar mélységtartomanyban.

A karotézs akusztikus szelvényt mélység fiiggvénybdl reflexids id§ fiiggvé-
nyévé transzformalhatjuk (ismerve a mérés kezdd mélységéhez tartozé atlag-
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sebességet és haszndlva magit az akusztikus sebességadatokat, vagy szeizmo-
karotézs, vagy VSP adatokat) és ugyanigy a szeizmikus szelvényt is idg fiiggvény-
b6l mélység fiiggvénybe transzformalhatjuk (hasznalva a szeizmokarotézs sebes-
ség adatokat). (A szeizmikus feldolgozas lépéseit korrekten elvégzettnek tekint-

jik.) Ezzel azonban nincs biztositva tetszéleges réteghatarrél szarmazé karotédzs

és szeizmikus anomdlia korreldcidja sem idG- sem mélységtartoményban.

Az illet6 anomalia mélységbeni elhelyezkedésére a karotdzsadatot, a ref-
lexi6s idGbeni elhelyezkedésre a szeizmikus adatot kell pontos értékként elfogad-
nunk, és igy a szeizmikus és karotdzs adatrendszer korreldciéja megoldatlan
marad.

A szeizmikus csatorna konstruktiv és destruktiv interferencidk eredménye-
képpen jon létre. Ezt az interferenciat erésen befolyasolja a reflexiés koefficien-
sek id6 vagy mélységbeni elhelyezkedése. Viszonylag kis véltozas a reflexiés koef-
ficiensek poziciéjaban jelentds valtozdst eredményezhet az interferenciaképben.

A reflexiés koefficiensek — azaz a réteghatdrok — mélységbeni helyzetét
pontosan ismerjiik, de ha szeizmikus modellt akarunk szamitani, akkor az id6-
beni helyzetet kell pontosan ismerniink. Ezért az akusztikus szelvény id6fiigg-
vénybe transzforméciéja a szeizmikus modellezésben is jelent&séggel bir.

A mélyfirasi geofizikai szelvény alapjan torténé jelalak meghatérozés és a
sztratigrafiai dekonvolici6 régéta ismeretes. Ujak az 1mpedan01a fiiggvény visz-
szadllitdsét célul kitlizé kiilonbozd inverziés médszerek, és a kapcesolédd spekt-
rum kiterjesztéses dekonvolicié (Magyar nyelven: Szulyovszky, 1982; Wéber,
1986; Vermes, 1986). Ezeknél az eljardsoknédl vagy magéit a savsziirt karotézs
akusztikus csatornat prébaljuk egyeztetni a szeizmikéb6l szamithaté pszeudo —
impedancia szelvénnyel (szeizlog), vagy maga az eljarés igényel egy kezdeti réteg,
ill. sebességmodellt. (GSI cég GLI inverzidja, a WESTERN cég SLIM-eljarasa,
a spektrum kiterjesztésen alapulé dekonvolici6).

Ahhoz, hogy a mélyfurasi geofizikai akusztikus szelvény alkalmas legyen a
fenti célokra, a melyseg sebesség- és id6adatok szeizmika és karotézsbeni egyez-
tetését el kell végezni, azaz kalibralni kell.

A szeizmikus modellezésnél a melyfura,s1 geofizikai adatokat transzformél-
juk a szeizmikus adatok tartomanyéba, és ebben a tartomanyban probaljuk kor-
reldlni a két adatrendszert. A szeizmikus inverziénél éppen ellenkezdleg, a szeiz-
mikus adatokat transzforméljlﬂiwmai mérési adatok tartoméa-

nyéba, és itt keresiink korrelaciét. Mivel a mélyfarasi geofizika a hardntolt ossz-

let részletesebb megismerését teszi lehetévé mint a szeizmika, ezért célszertinek
latszik a korreldciét ebben a tartoményban keresni. Igy nyilik lehet8ség szeizmi-
_kus adatok alapjan torténd litologiai értelmezésre. Ezért az akusztikus szelvé-
“nyek szeizmikus céli kalibraciojanak legnagyobb jelentésége a szeizmikus inver-
_zi6ban van.

A szeizmikabol és a mélyfarasi geofizikahol szarmaztathaté sebességek
kiilonbozisége

Szeizmikédban a legmegbizhatébb dtlagsebességeket a szeizmokarotdzs vagy
VSP mérésbél szarmaztathatjuk. A szeizmokarotdzs adott mélységszakaszhoz
tartozé mért terjedési id§ értékének meg kellene egyeznie az ugyanazon mélység-
szakaszon mért mélyfurdsi geofizikai akusztikus szelvény integraljaval, hiszen
mindkét médszer az eredeti helyiikon maradt rétegek terjedési id6 értékét méri.
Gyakorlatban azonban ez szinte soha nem teljesiil.
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‘A kiilonbozbségnek tobb oka van. A legfontosabb ok az, hogy mig a szeiz-
mikus hulldm sz{iz rétegzddést hardntol, addig a firdssal megbontjuk az eredeti
rétegviszonyokat, és a szonikus szonda hulldmai a firas altal befolyésolt, 6blits-
folyadékkal elarasztott és sok egyéb valtozast szenvedett rétegekben haladnak —
mivel a szonikus mérés az egyik legsekélyebb behatoldsi mélységli mérés, a mély-
farési szelvényezési médszerek kozott. Az elarasztdson kiviil megvéiltoznak az
eredeti nyomés és h6mérsékleti viszonyok is. Tovabbi igen lényeges kiilonbség a
kétféle akusztikus hullam frekvencia spektrumédban van: a szeizmikus jel 10— 100
Hz kozotti frekvencidji, mig a szonikus miiszer altal kibocsatott jel 10kHz —
30kHz kozotti frekvencidja (Thomas, 1977). Ezért a diszperzié néven ismert
jelenség miatt a szonikus hulldm valamivel gyorsabban terjed, mint a szeizmikus
hulldm (Mesko, 1977 ).

A szintetikus szeizmikus szelvény mért szelvénnyel torténd egyeztetésénél,
vagy a pszeudo-impedancia szelveny mélyfirési geofizikai impedancia szelvény-
nyel valé egyeztetésénél vegulls négy kiilonbozs fizikai mérést haszndlunk: a
szonikus szelvényezést, a slirliség szelvényezést, a szeizmokarotdzs mérést és a
felszini reflexi6s szeizmikus szelvénymérést. Minden mérés tartalmazhat hibédkat,
de technoldgiailag legbonyolultabb és legtobb hibalehetdséget a szonikus mérés
tartalmaz.

(Pl. — zaj beérkezési idejét mérjiik a jel helyett, igy ttlsdgosan rovid dthaladasi
id6t kapunk;
ciklusugrds: a jel emelkedd amplitidéja hullam, igy lehetséges, hogy nem
az els§, hanem a méasodik hulldm beérkezési idejét mérjiik;
At kinydlds: ugyanazon hulldmalakot az érzékels kuszoberzekenysegetol
fiiggGen, rovidebb és hosszabb dthaladasi id6vel mérhetjiik, attél fiiggs-
en, hogy a zérusitmenethez, vagy a maximumhoz kozelebbi szintet mér
az érzékels;
a lyukdtmérs és az iszaplepényvastagsig-valtozas torzitott athaladési
id6 mérési adatokat eredményezhet).

A hib4k kikiiszobolésére egyre jobb szondékat terveztek, de a legfejlettebb
technolégia mellett véaltozatlanul a szonikus mérés tartalmazza a legtobb hiba-
lehetGséget a szeizmikus, a szeizmokarotdzs mérések altaldban jé egyezésben van-
nak a reflexi6s szeizmikdval, mindezek alapjin inkédbb a szonikus sebességeket
tekintjiik hibasnak, azaz ha a szonikus szelvénybd&l kapott sebességeket szeizmi-
kédban szeretnénk haszndlni, akkor a szonikus mérési adatokat a szeizmikus se-
bességekhez, a szeizmokarotdzs mérési adatokhoz kell igazitani, azaz kalibralni
kell.

Drift gorbeszerkesztés és a kalibracio

A Kkalibrélas els6 1épése a drift gorbeszerkesztés. Driftnek nevezziik egy
adott mélységben a szeizmikus terjedési id6 és az integralt szonikus dthaladési
id§ kiilonbségét. Ezt a definiciét a Schlumberger cég vezette be (Dupal, Gartner,
Vivet, 1977 ) és atvette pl. a GSI cég is. Mashol, pl. a MERLIN PROFILERS
LTD. és a SEISMOGRAPH SERVICE LTD cégek driftként az integralt szonikus
athaladési id6 és a szeizmikus terjedési idS kiilonbségét definialjak (Dillon, Col-
lyer, 1984), de a kalibrdlas médja mindkét definici6 esetében azonos.

A drift gorbe meghatdrozésa a kovetkezs médon torténik: Feltételezziik,
hogy a szonikus szelvény kezdé mélységében a drift értéke zérus. Szerencsés eset-,
ben ebben a mélységpontban van szeizmokarotédzs mérésiink is. Ezutdn minden
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egyes, a szonikus szelvény kezd6mélysége alatti szeizmokarotdzs méréspontban
kiszdmitjuk a fent definiélt driftet és 4brazoljuk. fgy Ak intervallumként kapunk
egy értéket, ahol A% a szeizmokarotézs mérési intervallum. Ezekbdl a pontokbdl
szerkesztjiik a drift gorbét, amely egyenes szakaszokbdél 4ll és a lehets legjobban
illeszkedik a drift pontokhoz. Két egyenes szakasz taldlkozdsat kényok pontnak
nevezzilkk. A konyok pontoknak nem kell sziikségszertien megegyezni a drift
pontok helyével, azaz a szeizmokarotdzs mérési helyekkel, hanem szeizmikus
szempontbdl litologiai egységnek tekinthets szakaszok végpontjait kell megkeres-
ni, és ezeken a helyeken elhelyezni a konyok pontokat. Két egymés utdn kovet-
kez6 konyok pont kozott a szonikus szelvény értékeit ugy valtoztatjuk meg —
valamilyen médszerrel, — hogy a driftek kiilonbségei eltlinjenek. Erre két kiilon-
bo6z6 mbdszer hasznilatos, a blokktolds és a At minimum mddszer.

Blokktolds mddszerét akkor hasznaljék, ha a driftek kiillonbsége kicsi. Az
id6k kiilonbségét osztjuk az intervallum hosszdval, és az igy kapott értéket
(melynek dimenziéja ws/m) alkalmazzuk az egész intervallumra mint konstans
tolést.

A tolés értéke lényegében a drift gorbe mélységintervallum feletti mere-
deksége. ’

A At minimum korrekciés médszert negativ drift esetén alkalmazzuk akkor,
ha a driftek kiilonbsége nagy. Kivéalasztunk egy kiiszob értéket, és feltételezziik,
hogy a kiiszob alatti A¢ értékek jék, korrigalasukra nines sziikség. A kiiszob feletti
At jarulékokat egy korrekciés szorzéval megszorozva kapjuk a korrigalt értéke-
ket. At kiiszob értékének meghatédrozasa osszefiigg a szonikus szelvény megbiz-
hatatlan szakaszainak kijelolésével, és ehhez fel kell hasznédlni a kornyezeti haté-
sok altal kevésbé befolydsolt szelvényeket, mint pl. az ellenallas szelvényt és mas
rendelkezésre 4116 litologiai informécidkat.

Negativ drift azt jelenti, hogy a szonikus id6 a nagyobb, azaz a becsiilt sebes-
ség alacsonyabb, mint a szeizmikus sebesség. Ilyen esetben, kis sebességfi rétegek-
nél — pl. agyagos rétegeknél a kaverndsodasbdl vagy iszap elarasztasbél eredd
hiba a mért érték sokkal nagyobb szézalékéat képezi, mint nagysebességii rétegek-
nél. Ezért ezek korrekcijakor nagyobb korrekciés értékeket kell alkalmazni,
mint nagyobb sebességfi rétegeknél. A At minimum kalibréciés médszernél ez az
elv valésul meg: a kiiszob athaladdsi idS egy kiiszob sebességet jelent, és az ezen
athaladési id6 feletti értékeket — azaz a kiiszob sebességénél alacsonyabb sebes-
ségeket — differencidlt médon korrigdljuk: minél nagyobb az 4thaladasi idg,
azaz minél kisebb a sebesség, annal nagyobb lesz a korrekcié mértéke.

A Kkalibraci6 vizsgélata; mért adatokon

Az algy6i szénhidrogén mezs teriiletén mért szeizmikus szelvény (1. dbra)
teritésvonaldhoz kozel esé két mélyfiardsban mért akusztikus szelvények kalib-
raciéjat végeztiik el szeizmokarotdzs adatok alapjan.

A mélyfarasok poziciéjat a szelvényre vetitve jeloltiik. A farasokban mért
akusztikus szelvények a 2. dbrdn lathaték. Az dbran jelsltiik a szeizmikus felbon-
tasnadl finomabb 1épcsSs fiiggvényeket, amelyekkel kozelitettiik az akusztikus
gorbéket. A kozelités kézi blokkositdssal tortént. A 1épcsGs sebességfiiggvények
és az ezek felhasznalasaval elGallitott sztratigrafiai modell, a megfelels litolégiai
és a geoldgiai korbeosztés a 3. dbrdn lathaté. (Az olajtartalmiu rétegeket sotétités-
sel, a gaztartalmat pontozott sotétitéssel jeloltiik.)
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3. dbra. Blokkositott akusztikus karotézs szelvények, sztratigrafiai és litolégiai modell
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Fig. 3. Hand-blocked sonic Logs, stratigraphical and lithological models.

Egy nem tul tdvoli mélyfirdsbél szdrmazé szeizmokarotézs adatok felhasz-

nélésdval meghatéroztuk a drift értékeket és drift gorbét szerkesztettiink, az els-

z8ekben leirtak alapjan: 4. dbra. A drift értékek szadmitdsanal a 16pcsds sebesség
k(‘)'zelitést hasznéltuk, a szeizmokarotézs adatokat linearisan interpoléltuk.

A kalibraciét a drift értékek felhaszndlasaval szerkesztett drift gorbe alapjan
kell végezni. A drift gorbe szerkesztésénél az a cél, hogy minimélis szdmu kornyok
ponttal a drift gorbe maximalisan kozelitse a drift értékeket.

A konyokpont vélasztdsok szaméanak nem a gazdasigossidg szab hatart. A
litolégia mellett meghatarozza a szeizmokarotézs mérések felbontéasa és az akusz-
tikus mérés megbizhatésiga. Konyok pontokat markans litolégiai hatdroknal
célszerli valasztani, ami kevéssé megblzhato mélyfurasi geofizikai szelvények
alapjén nem minden esetben jelolhets ki. Altaldban 100 m koriili vastagsagi

minim4lis litolégiai egység vélasztas kielégits.
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Mi itt a drift gorbe szerkesztés szeizmikus hatésanak vizsgélata céljabol két
kiilonbozs gorbe alapjan végeztiink kalibraciét. Az elsé a legegyszeri{ibb kozelités:
egyetlen litologiai egységnek tekintettiik a mélyfurasi geofizikai mérés mélység
intervallumat. A megfelel$ drift gorbe a 4. dbra szaggatott vonala.

A mésodik ennél jobb kozelités: hdrom litolégiai egységet jeloltiink ki. A lito-
légiai egységek hatéarait a 4. dbrdn hdromszogekkel jeloltiik. A megfeleld drift
gorbe a haromszogeket osszekotsd egyenes szakaszokbdl allé gorbe.

Szeizmikus modelleket szamitottunk a kalibralatlan akusztikus szelvények,
az egyetlen litologiai egységként kalibralt és a harom litolégiai egységként kalib-
ralt akusztikus szelvények alapjan is: 5. dbra. :

Ezzel lehet@ségiink van a szeizmikus szelvényeken vizsgélni a kalibraci6 ha-
tasdt. A sztratigrafiai és a szeizmikus modell Gsszevetésének segitése céljabol itt
ujra felrajzoltuk a sztratigrafiai modellt, a litolégia és a rétegtartalom jelolése
nélkiil: 5/1 dbra.

Az 5/2 abrdn lathaté a kalibralatlan szeizmikus modell: a szelvény a ref-
lexiés koefficiens, b szelvény a szeizmikus frekvenciasavban sziirt szintetikus
szeizmogramm.

-10-8 ~6 -4 -2 2 4 6 8 10 msec

1

.
~~

1900-

2100-

2300-

Geo 87/2-4

4. abra. Drift gorbe, a B farés adataibdl szémitva
Puc. 4. Opeitd-kpuBasi, BeluMCIeHHAas 110 JaHHBIM CKBAYKUHBI B
Fig. 4. Drift curve computed from well B.
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5. abra. Modell szémités: 1. sztratigrafiai modell, 2. szintetikus szeizmikus szelvény, kalibrécié nél-

kiili akusztikus szelvénybdl szamitva, a: reflexiés koefficiens szelvény, b: szeizmikus frekvencia-

savban szlirt modell, 3. szintetikus szeizmikus szelvény, konstans toldssal kalibralt akusztikus szel-

vénybél szamitva, 4. szintetikus szeizmikus szelvény tébb litolégiai egységként kalibralt akusztikus
szelvényhdl szamitva.

Puc. 5. Mopenu : 7. Crpaturpaduueckasi moneab 2. CuHTeTHUYeCKMi ceifcmuueckuil mpoduib,

MOCTPOEHHBIH 0 aKVCTHYECKOH KpUBOii 6e3 xanubdpauun a. Moaeab Ko3(QGUIHeHTOB 0TPayKeHUs

6. Mogmenp mnocyie (uabTpauud B CeHCMHYECKMX 4YacToTax 3. CUHTeTHueckuil ceiicmuueckuit

NPoQUIb, MOCTPOEH-TI0 AaKVCTUUECKOH KPUBOH KaauOpOBaHHOI MOCTOSIHHBIM CABUTOM 4. CUHTETH-

yecKUil celicMUYeCKUI MPOoQUIb, NOCTPOEHHbIH M0 aKYCTHYECKOH KPHUBOH KanuOPHUPOBaHHOH 110
HECKOJIBKHM JIMTOJIOTHYECKUM eIUHULIaM

Fig. 5. Model computation: 1. stratigraphical model, 2. synthetic seismic section computed from

sonic logs without calibration, a: reflection coefficient section, b: model afcer filtering to the seismie

frequency band, 3. synthetic seismic section computed from calibrated sonic logs with one constant
shift, 4. synthetic seismic section computed from detailed calibrated sonic logs.

(Meg kell jegyezni, hogy a B furdsban akusztikus szelvényt csak az 1698 —
2139 m mélységszakaszon mértek. Ennek megfeleléen a B furas helyén a sztra-
tigrafiai modell szerkesztéséhez 2139 m alatt nem volt adatunk. Mivel az ezen
mélységig megszerkesztett sztratigrafiai modell a mélység fiiggvényében kozel
péarhuzamos és kozel vizszintes rétegekbdl all, ezért ezen mélységpont alatt, ahol
mér csak egy firdsbdl volt informécionk, ezt vizszintes rétegek formajiban ter-
jesztettiik ki, igy kaptuk a sztratigrafiai modellt.)

Az 5|3 dbrdn az egy litoldgiai egységként kalibralt akusztikus szelvénybdl
szédmitott megfelel§ szintetikus szeizmogrammok lathatdk.
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A reflexi6s koefficiens szelvények és a szeizmikus frekvenciasidvban szfirt
szintetikus szeizmogrammok Osszehasonlitdsa szemlélteti a szeizmika vertikalis
felbontdsénak korlatozott voltat. A szeizmikus frekvenciasdvban szlirt szinteti-
kus szeizmogrammokat osszehasonlithatjuk a mért szeizmogramm két furis ko-
zotti szakaszaval: 6. dbra. Az dbran jeloltik a furdsok helyét.

A kalibralatlan adatokbdl szamitott szintetikus szeizmogrammon a reflexiék
olyan id§-d6léssel jelentkeznek, ami nem egyeztethet§ ¢ssze a mért szelvénnyel.

[SEC]

(o ey i T
G i el
l._!'ﬂ- ll[ sl P e 3
Geo 87/2-6
6. dbra. Kinagyitott szeizmikus szelvény részlet.

Puc. 6. YpenuueHHbli (parmeHT ceficMuueckoro npoduist

Fig. 6. Enlarged seismic section.

Az egy litolégiai egységként kalibralt akusztikus szelvénybdl szdmitott szin-
tetikus szeizmogrammon ezek a hibas idédélések eltlinnek. Ez a szelvény mér
mutat korrelaciét a mért szeizmikus szelvénnyel, bar amplitadé és faziskiilonb-
ségek maradtak, és ez a szeizmikus zajjal egyiitt neheziti a korrelaciét.
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Az 5/4[b. dbra. a tobbfilitolégiai egységre bontott kalibracié alapjén szémi-
tott szeizmogramm korrelacidja a mért szeizmogrammal tovabbi javuldst mutat.
A kalibrélatlan adatokbdl szdmitott szintetikus szelvényhez képest enyhe, ellen-
kezg irdnyu id6délések jelentek meg, ami korreldl a mért szeizmikus szelvénnyel.

Részleteket vizsgalva tokéletes korrelaciét a mért szeizmikus szelvény eléggé
zajos volta miatt sem varhatunk, mésrészt az egyes szintek id6beni helyzete és
amplitidéja modell és mért adatok kozott killonbozni fog a leggondosa,bb kalib-
racié esetén is. Ezek figyelembevételével az egyes szintek a mért és modellszel-
vényen azonosithatok. A teljes mért szelvényt mutatd dbran (1. ddra) a reflex1ok
konnyebben korreldlhatdk.

A bemutatott példénal a szeizmikus és mélyfirasi geofizikai adatok korrel4-
ci6janak a bevezetGben emlitett egyik utjat jartuk végig, a hagyomdnyos szeiz-
mikus szelvénytartomanyban végzett modellezést. Ugyanerre az adatrendszerre
elvégezve a vizsgilatot, pszeudo — impedancia tartomanyban vildgosabb korre-
laciot kapunk (Szulyovszky, 1987 ).

Erdekes megemliteni, hogy a kalibrécié témakorében az irodalomban tjfajta
felfogéassal is talalkozunk. A GSI ismert cég brosurai és publikaciéi alapjan, vé-
leményiink szerint a driftet a szeizmikus és integralt szonikus id§ kiilonbségeként
definidlva, negativ drift az akusztikus mérés és feldolgozas hib4jaként értelmez-
hetd.

A szeizmikus feldolgozés kézben a szeizmikus adatokat illesztik a csak pozi-
tiv driftet tartalmazé akusztikus karotdzs szelvényhez. (Hirsche et al 1984).

Osszefoglalas :

A szeizmokarotdzs, és kiilonosen a VSP mérések felhaszndldsdval — fel-
bontésuk 4ltal meghatérozott pontossdggal — barmely mélyfurasi geof1z1kauze]_
vény anomdlidt a szeizmikus iddszelvénybe transzformalhatunk, és viszont, a
szeizmikus idGszelvényen barmely eseményét ldo_fpggvenybol mélység fuggveny-
be transzformalha,tjuk Ezzel azonban a szeizmikus és karot4zs adatok _kozotti
korrel4cié nincsen megoldva. A szeizmikus szelvényen u.i. interferencia képet
“Tatunk, amelyeknek eseményeihez nem rendelhetd kozvetleniil foldtani véltozas.
Ezért valopiban osszehasonlitani csak a karot4zs adatokbdl szdmitott szintetikus
szeizmogrammot 6s a mert szeizmogrammot, vagy a szeizmikus szelvénybsl sza-
mitott pszeudo — karotézs szelvényt 6s a mért karotézs szelvényt tudjuk. Az
Osszehasonlitdsnal ezért az akusztikus karotézs szelvényre kell szoritkoznunk.
Ennek sebességértékeit azonban nem hasznilhatjuk fel kozvetleniil, el6zetesen
a szeizmokarotézs vagy VSP sebességhez kell igazitanunk, kalibralnunk kell.

A szeizmikus szelvényen mindig jelenlevd interferencia, mindkét mérésben
jelen levé zajhatésok, a sebességfiiggvény esetleges hibéi és felbontésbani hié-
nyossigai miatt szigor1, szoros korrelaciét a kalibrdcié utdn sem varhatunk, de a
gorbe szakaszok jellegbeni hasonlésaga alapjén a korrelaciét nagyobb val6szinti-
séggel fogjuk megtalalni.
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