MAGYAR GEOFIZIKA XXIV. EVF. 5 —6. SZAM
A rétegdolésmérés szamitégépes kiérickelésének
bevezetése Magyarorsziagon

MOLNAR GABOR-SZERDAHELYI GABop

Magyarorszigon egyre gyakrabban fordulnak elg szénhidrogéntdrols-telepel: bonyolult foldtani
szerkezetelcben, ezért keridt sor 1982-ben a rétegdilés mérés bevezetésére. Emnel: szdm ;,,59,11'),,,; Liértékelése
céljabol szitkségessé valt a rendelkezésre alls szamitogép-konfiguraciohoz illeszledd feldolgoz6 prog-
ram kifejlesztése.

A cikk errdl a munldaril szimol be, és emlitést tesz néhdny tovabbfejlesztési lehetéségril is.

B Benepuu 6cé dawye omrpulgaiomes y2ae000p00Hble 3ANHCU 6 CAONCHBIX 2€0A02ULECICUX
cmpykmypax, 6 ¢63u ¢ 3mum ¢ 1982 200y nauau usmepamb HAKAOH NAdcmog. JIAS MAUUUHHOL
unmepnpemayuu OaHHLIX U3Meperull Gblaa paspadomana npoepamMma 04s userouserics KoHpueypa-
yuu 3BM.

B cmamoe u3aodicervl pe3yabmamsl Imux padom il HeKomopsle 603MoxucHocmu ux OaAbHeli-
uie2o passumus.

Hydrocarbon bearing formations have more and more often been found in complex geological
structures in Hungary. This is why the DIPLOG service was introduced in 1982. Computerized inter-
pretation of the DIPLOG data required development of « processing programe written for the computer-
configuration available here.

This paper gives account of the work alerady accomplished on this field and refers to some possibi-
lites of further development as well.

1. Bevezetés
1.1. A rétegdélésmérés sziilségessége.

Magyarorszagon az elmult 10 esztendGben a szénhidrogén-kutatds foldtani
koriilményei egyvre bonyolultabba véltak. Az eredményes felderitG fazisu kuta-
tds utan a produktiv teriiletek lehatdrolasat nchezitette a megtaldlt térol$ szer-
kezetek erds tektonizdltsiga — kiilonosen a pannonnal iddsebb forméaciok ese-
tén, de a pannon medencére jellemzG6 torésrendszerek is hasonlé nehézséget je-
lentenek. A pannonkori homokkétarolok a legtobb esetben lencsés kifejlodésii-
ek, gyakran keresztrétegzettek.

Ezen szerkezeti jellemzdk miatt a kutankénti hagyomanyos, egy elektromos
szelvény alapjan torténd korrelaciok nem elegendéek ahhoz, hogy a legvalészi-
niibb foldtani modellt a geolégus megalkothassa. A lehatdrolds csak nagyszdmi
kutatofiras lemélyitésével oldhaté meg, ez viszont komoly anyagi raforditast
igényel. A minél gazdasigosabb kutatdsra val6 torekvés érlelte a magyar szén-
hidrogén-kutatékban azt a gondolatot, hogy a szeizmikus elGkutatis mellett a
mélyfurdsos-kutatds idészakdban is felhasznaljanak olyan eszkozoket, amelyek a
szerkezetkutatdst elGsegithetik. Igy keriilt sor 7982 elején egy korszerii réteg-
d6lésméré rendszer beszerzésére, amely egy komplett Dresser-Atlas tipust mély-
fardsi szelvényezs berendezés részeként keriilt a Kéolajhutato Villalathoz.

2. Szamitogépes kiértékelés
2.1. A rétegdblésmérés alapelve, a mérés Liértékelési médjai.

Mint ismeretes, a rétegddlésmérés alapja, hogy a fardlyuk fala mentén egy-
idejiileg olyan fizikai paraméter mérését végezziik orientdltan tobb alkoté men-
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tén, amely alapjan nagy felbontéképességgel az egyvmasra telepiilt rétegek jol
elkiilonithet6k egymastdl. Ezt — mint minden korszerti rétegddlésmérs eszkoz —
a Dresser-Allas berendezés is négy mikrolaterolog szelvény egyideji felvételével
oldja meg. A lyukeszkoz 4 egymastdl 90°-ra elhelyezett, kitimasztokarral Tyuk-
falhoz szoritott papucsra szerelt mikro-elektrédarendszerrel rendelkezik, ame-
lyek egy sikban helyezkednek el. Ezek egy ddlt réteg hatarat természetesen kii-
lonbozd mélységben fogjdk metszeni, illetve a regisztratumon jelezni (1. dbra):
A négy papucs koziil az 1. jeltt papucsnak a magneses £-t6l vald irdnydt (azi-
mutjat), a furélyuk ferdeségét és az 1. papueshoz valé iranydt, valamint a 2 —2
szemben lev( papucs kozotti tavolsiagot (két lyukatmdrdt) ugyancsak regisztralja
a mérérendszer. A mért paraméterek alapjin a rétegek térbeli helyzete meghata-
rozhatd.

térolyu

—— 43It riteg
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1. dbra. A rvétegddlésmérés alapelve
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1. Fig. Principles of DIPLOG survey

/5 1 papucs azimutja

Geo 83716-1

Nyilvénvald, hogy a d6lés szamitdsahoz sziikséges adatok koziil a regisztri-
tumrdél a papucsok dltal jelzett réteghatar-eltolodasok (kis délés esetén mm-nagy-
sagrendiiek) megfelel pontossidggal kozvetleniil nem olvashatok le. Az analog
felvétel mélységléptékét a pontossagi igényeknek megfelelden megvalasztva
(pl. M = 1:20) is a négy mikrolaterolog gorbe kozotti mélységi eltolédas vizu-
alis meghatarozasa nagyon id6- és munkaigényes, mivel tektonikai elemek ki-
mutatasandl, vagy erGsen tagolt, keresztrétegzett rétegsor esetén nagyoen kis
mélységkozonként (pl. 0,5 m) is sziikséges lehet a gorbék kozotti eltoléddsok
meghatarozasira. Emiatt célszeri a mélységkiilonbségeket szamitégéppel meg-
hatdrozni. Ennélfogva természetes és nyilvanvalé, hogy a Dresser-Atlus tarsasig
is a mérSberendezés mellé sajat fejlesztés(i szamitogépes kiértékel program-
rendszert ajinl, amelynek meghatirozott hardware igényei vannak. fgy sziikség
volt a rendelkezésre all6 Dresser-Atlas programesomag hazai alkalmazhatdsiga-
nak a vizsgalatéra.

2.2. A sajdat (KISSDIP) program kifejlesztése.

A Dresser-Atlas programrendszer vizsgalata soran kideriilt, hogy az kifeje-
zetten olyan elvek alapjan késziilt, amelyek nagy szamitogépet igényelnek. Ezt

228



tdmasztja ald a task és batch szemléletli szervezés, a nagy memériaigény, az
erds operdciés rendszertimogatds, a nagy hattér-tarigény. Ezek a feltételek
természetesen adottak a Dresser-Atlas kozponti szdmitégépe esetén. A Kéolaj-
kutato Villalatndl viszont csak egy kozépgép-kategéria aljan levé TPA — 70-es
konfiguracié 4ll rendelkezésre. »

A programrendszer kozvetlen installalasa igy nem johetett széba, Atirdsa,
hosszabb id6t vett volna igénybe, és nehézkesebb lett volna egy 1 rendszer frasa-
ndl. Igy a funkcicndlis adaptalas mellett kellett donteni, a meglevd KISS-
rendszerhez hasonlé rétegdélés-orientalt rendszer késziilt el.

Természetesen a nem idedlis szamitogép kompromisszumokat kovetel g
gyvorsasig, a feldolgozhat6 adatmennyiség tekintetében. Elénye viszont a gép
kozelsége és a megszokott feldolgozdsi struktiraba valé illeszkedése.

2.3. A terepi mdgnesszalag felépitése.

A 2.1. pontban méar roviden ismertetett médon torténik a mérés. Kilenc
paraméter analég médon torténd regisztralasival egyidében — a szdmitégépes
kiértékelés igényeinek megfeleléen — a digitdlis jelrogzités 1/2 hiivelykes még-
nesszalagra torténik. A szalag elején levs vezérlé blokk utan az alabbi mérések
talalhatok a szalagon:

1. Zéré: Néhany blokk hosszusaga digitalis nulla rogzitédik a felhasznéalni
kivant csatorndkon.

2.4+10DC:. A filmen 10 osztdsnak megfelels digitalis szam rogzitédik a hasznalni
kivéant esatorndkon.

3.—10DC: A filmen 10 osztisnak megfeleld (negativ iranyban) digitalis szam
rogzitGdik a kérdéses csatornakon.

4. Ismétls mérések.
9 Mérés.
Az 1.—3. rogzitések tulajdonképpen a magnesszalag , kalibraldsanak”

felelnek meg. Ezek sziikségesek a valddi fizikai értékek visszaallitasdhoz. Ezek-
bél, valamint az adatlapon feltiintetett valddi fizikai értékhatarokbdl allithaték
vissza a mért paraméterek értékei csatorndnként.

A 4. és 5. rész rogzitésének a metodikiaja a kovetkezo: A mérérendszer elekt-
ronikajaban 10 analég csatorna miikodik. Ezekbdl 4 ugynevezett ,,gyors”, § pe-
dig ,,lassi” csatorna. A rétegddlésmérés 4 gyors (a négy ellendllas mérés) és &
lasst (2 lvukatmérs, 2 azimut, lyukferdeség) csatornét haszndl.

A neviikbdl is kovetkezGen més-mas mintavételi sebességgel dolgoznak.
A gyors csatorna 00,3125 cm-enként mintavételez, a lassi csatorna 2,5 em-
enként rogzit egyv-egy méréspontot.

A csatorndk kiosztdsat az operator végzi el a terepen. A szalagon 1980 byte-
os blokkolasban, blokkonként 20 lassi csatorna mérése, és lassi csatornanként
8§ —8 gvors csatorna mérése taldlhaté. A mérések kozott szinkron-marker és
mélységjelek talalhaték azonositas céljabol. A digitalissa kddolt jeleket 2—2
byte-ban talaljuk linearis kettds komplemens kédban, 12 bit hosszan.

2.4. A kozponti szimitogép konfigurdcidja.

A feldolgozast biztesité konfiguracié igen egyszer(i, hiszen csak az input
és output adathordozoéra van sziitkség, a rendszer a két specidlis adatstruktirat
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konvertdlja egymésba, sok szdmitdst végez, valamint az eredmény-megjelenités
kiilonbozd képeit allitja el6. A CPU és a hozzd tartozé operatori display a ve-
zérlést latja el.

Az elektrosztatikus plotter az eredmény-megjelenitést teszi lehetévé a 3.6.
pontban leirtak alapjan.

A kis teljesitmény CPU mellett 20 Mbyte hattértar, valamint 64 Kbyte
operativ memoria all rendelkezésre. A 2. dbra mutatja a szamitégép-konfigura-
ciot.

=1 - |
2. dbra. A kozponti szimitogép konfiguracioja
b ’ Puc. 2. Kondurypauust rienrpainbioit IBM

LR 3/62 Fig. 2. The configuration of the central computer

3. A KISSDIP leirasa

3.1. Altaldnos blokkvdzlat, a vezérls nyelv (GPL).

A KISSDIP rendszer logikai blokkvéazlatat a 3. dbra mutatja, részleteseb-
ben a tovabbiakban olvashatunk az egyes funkciokrol.

Az egész rendszert egy specidlis nyelv-interpreter (Geophysical Program-
ming Language ) segitségével lehet kezelni, irdnyitani. .

A GPL egy geofizika orientalt specialis programnyelv. Létrehozasanak sziik-
ségessége

1. A rendszer gépfiiggetlen, illetve programnyelv (itt FORTRAN ) fiiggetlen
voltanak biztesitasa.

2. A geofizikus értelmezdének ne kelljen értenie a szamitogéphez és annak
programozasahoz. Csak az altala jol ismert terminolbgiaban gondolkozhasson.

3. Elére irhatok legyenek a geofizikai feldolgozdsi programok. fgy az értel-
mezonek csak a geofizikdhoz kozel all6 kulesszavakat kell megtanulnia, parancs
moédban iranyithatja a feldolgozast. A szelvényekre, konstansckra sajat neviik-
kel hivatkozhat. Szamokat, értékeket tetszileges formaban gépelheti be a gépbe.

Itt egy néhany soros mintat mutatunk be a GLP alkalmazasara :

MTREAD KUT -1

DEPT 1800 — 2000

BEGIN

LOG RI R2 R3 R4 AZ DV RBR DLI13 DL24
CHAN 1 2 3 4 &6 6 4 § 9
END

CONSTANS

VALU WL = 100

VALU SL =20

END

CORR 1

DEPT 1800 — 2000
END
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Az utasitissorok magyardzatit a program-funkcidk részletes ismertetésénél
megkapjuk.
3.2. A lerepi szalag munkaleriiletre tollése, olvasdsa.

A terepi mérés eredményeit a gyors és sokszori hozzdférés miatt gyors hat-
tértarakon kell tarolni, ez a KISSDIP munkateriilete.

A terepi magnesszalagos egység altal specidlisan rogzitett, csatornainformd-
cidkat dtkonvertalja fizikai valés értékké, ¢s diszk munka-file-ban térolja.

Terapi Terepi szalag diszkre
mégnes | ————| toriind konvertéldsa
stalag

Konstansok badllitosa

Korrelacio

I

Joségi tenyez3k szamitasd

Retegdfids szamitas

2 el NS

. Azimut gyuki
Listak risdgi diagram| [Vekter-abra | |Schmidt-plot | |Stick - plot

1 . l P4 I g

N

- ' -~
G szalag
e
£ , 3. dbra. A KISSDIP blokkvazlata
fpl o ; Puc. 3. bnok-cxema KISSDIPP
Geo 83/16-3 -Fig. 3. The bLlock-diagram of K1SSDIFP

A parancssor alalkja:

HRAS

MTREAD KUTNEV
LOG N, N, N,
CHAN P, P,

DEPT P, P,

BASE' P, P, P,
LIMET P, BeP,
END

A végrehajlas modja :

Az ERAS utasitas torli a munkateriiletet, az MTREAD definidlja a meg-
felels KUTNEVii szalag beolvasasat. A LOG utasitis a szelvényneveket kozli a
rendszerrel, a CHAN azt, hogy ezek a szelvények melyik csatorndn taldlhaték a
szalagon. A DEPT a kezdé- és végmélységet adja meg. A BASE és LIMIT az
alapvonal és az érzékenység definidlasara szolgdl az illetd csatorndk esetében.
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3.3. Korreldcio.

A program elvégzi a korrelaciokat az egyes gorbék kozott, a vizsgalt gorbepé-
rok a kovetkezdk:

és 2.,

és 3.,

és 4.,

és 1.,

3.. €8 2.,

3. és 4. gorbe.

o NN

A paronkénti korreldcié 9 fiiggvény segitségével torténhet oly médon, hogy
az egyik gorbén kijelolve egy meghatdrozott korreldciés intervallumot (W L),
ezt a szakaszt keressiik a masik gorbe egy meghatdrozott szakaszdn, amelyet
ugy kapunk, hogy a korreldcids intervallumot felfelé és lefelé is megnoveljiik az
ﬁgyn\evezett keresési hosszal (SL). Ennek magyarazatit a 4. dbra mutatja.

F%%%\/ -st /\/- 2 gorbe
Al 4

T
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Geo 83716-4
4. abra. A korrelacids intervallum (WL) és
a keresési hossz (SL) kapesolata
Puc. 4. CBsizb uMHTepBaja KOPPCJISTIUN
(WL) ¢ nimHoli maTepBana noucka (SL.)

Fig. 4. The relationship between the cor-
relation Interval (WL ) and the searching
lenght (SL)

A keresési hossz nagysigat a lyukatmérd és a varhaté maximalis dé6lés ismereté-
ben tudjuk meghatarozni. A korrelacié eredménye a korrelogram, melynek maxi-
mum helyébdl a gorbék kozotti eltolédas meghatirozhaté.

A programba foglalt 6t kereszt-korrelaciés fiiggvény koziil a hasznalni ki-
vant a parancssor segitségével vilaszthatdé ki.

A parancssor alakja:

CORR P,
DEPT P, P,
END

A végrehajtdas modja :

A konstansként megadott korreldcié-paraméterekkel a DEPT utasitissal
kijelolt intervallumon a CORR utasitisban definialt korreldcids fiiggvénnyel vég-
rehajtédik a korreldcié. Ez a rendszer legidGigényesebb része.
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3.4, Josdgi lényezbk szamildsa.

Mivel egy matematikai korrelacié eredménye nem mindig hordoz magiaban
valdsagos fizikai tartalmat — jelen esetben a matematikai megfeleltetés nem biz-
tos, hogy ugvanazt a réteget jelenti az eg,vlk gorbén, mint a masikon —, ezért a
korrelacié eredményét Ugynevezett josdgi kritériumok alapjan vmagalat ald
kell vetni.

A KISSDIP az alabbi joségi vizsgdlatokat végzi cl:

1. A korrelogram maximumanak a helyve.
Amennyiben egy korrelogram maximuma a vizsgdlt intervallum szélére
esik, a program egy pointer-t 0-ra &llit.

2. Zarlsdgy tényezd.

A szomszédos girbék kozotti eltolddasok algebrai sszegének idedlis eset-
ben nulldnak kell lenni, azaz a réteghatarnak a farélyuk fala mentén zarddnia
kell. Ebbél az algebrai dsszeghdl eléallitott, normalt zdrtsagi tényezit vizsgalja
a program.

Ha ez az érték egy kritikus minimum alatt marad, akkor a PrOgIam. & poin-
ter-t I-be allitja.

3. A meghatarozott 6 korrelogram szélsGértékeinek viszonyai.
A program el6éllitja az aldbbi tényezdt:

min (MAX;)—max (MIN;)

max (MAX,) —?J(_‘MT

Az MM tényezl is rendelkezik egy kritikus értékkel, amely alatt a korreldciot
nem megfelelének tekintjiik.
A korrelogram élessége.

Vizsgalja a program a korrelogram egy meghatarozott értékénél a szélessé-
get, ezt viszonyitja a kétszeres keresési hosszhoz, és ezen értéket hasonlitja egy
el6re megadott kiiszobértékhez.

5. Koherencia-tényezé.

A program meghatdroz egy olvan tényezét, amely a korrelogram maximu-
maval, szélességével és a lyukatmérdkkel van kapcesolatban, és ezt viszonyitja
egy kritikus értékhez.

6. Sikszer(iségi tényezd.

Idedlis sik esetén (egv fardlyukon beliil ilyennek tételezziik fel az egymasra
telepiilt retegeket) két szomszédos gorbe kozotti eltolédasoknak egvenloknek
de ellenkezé elGjellieknek kell lenni, mint a veliik szembelevd szomszédos gorbék
ltozotti eltolodasoknak, azaz

MM =

hia = —hay, 1L Tog'="—hy

Ezt szintén egy normalt alakban vizsgdlja a program egy kiiszobértékhez viszo-
nyitva.

Ha a 2. —6. tényez6 koziil csak egy haladja meg az elme megadott kritikus ér-
tékét, akkor a pointer I-be &ll, ha ketts, akkor POINT , és igy tovabb. Te-
hat a pointer értéke mindig azt mutatja, hogy a jésagi l;rlterlum koziil hany tel-
jesiilt.
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Ha a POINT értéke 0, 1 vagy 2, akkor a program a korreldciot nem fogadja
el, és arra a mélységpontra ddlés-szamitist nem végez.

3.5. A valddi délésszig és dolésirdny szamildsa.

A DIP nevii alprogram végzi el az el6z6 pontban leirt jésigi tényezdk,
valamint a dlésszog és ddlésirany szamitasiat. A ddlésadatok szamitisdahoz a
mért adatokat és a girbe-eltolodasok koziil a A5 és £, értékeket haszndlja a vek-
tor-algebrai szamitdsokban.” Az igy meghatirozott értékek csak latszdlagosak,
ezeket a lyuk ferdeség-adataival korrigalni kell a gombharomszogek trigonomet-
rikus Osszefiiggései alapjan.

A parancssor alakja:
DIP
DEPT" Py Py
END

Végrehajtas médjo:

A P,— P, mélységintervallumban kiszdmitja a valodi délésszoget és dolés-
iranyt azokban a mélységpontokban, amelyek adatsora eleget tesz az elGzGekben
ismertetett josdgi kritériumoknak.

3.6. Az eredményel megjelenilése.
— Lisldk.

Ez a megjelenitési forma magaban foglalhat alapadatokat (mérési adatokat)
és eredményeket egvarant. lrre egy egv példat mutat az 9. és 6. dbra.
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Puc. 6. Criocox peay/ibTaTon
Fig. 6. List of results

Az alprogram parancssordnalk alakja :

LIST P; B, NN
DEPT P, P,
GOOD P,

Végrehajtis médjo :

A P, — P, mélységintervallumban a P, értékeket (max. 12 oszlop) kilistdzza
azokra a mélységpontokra, amelyeknél a GOOD parancs paraméterében megadott
értéknél nagvobb, vagy azzal egyenl6 a 3.4.-ben leirt pointer értéke.

— Vektor-dbra.

Ebben a — mar irodalombdl ismert — megjelenitési formaban a ddlt réteget
az illeté mélységpontban egy kis kor reprezentdlja egy mélység-dilésszog dia-
gramon. A réteg ddlésirdnyat a korb6l kiinduld vmm] helyzete hatar()w,a meg
agy, hogy az E-i irdny felfelé, a K-i jobbra, a D-i lefeld, a Ny-i balra mutat.
A pointer értékétdl fu;_,goen a kor iires (POINT = 3), félig feketitett (POINT =
= 4) vagy teljesen feketitett (POINT = 5).

A vektor-adbra bal oldalin egy azonosité szelvény (dltaldban az I. papucs
altal mért ellenallds) taldlhaté, mig a jobb oldalon ugvancsak vektorszertien a
lyukferdeség adatait dbrdzoljuk. (7. dbra).

Vezérls parancs:
VECTOR
DEPT P, P,
LEPT P,
LOGSCAL N, P, P,
END
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7. dhra. Vektor-abra

Puc. 7. Bexrop-cxema

Fig. 7. Vector-diagram

—  Azimut-gyakorisdgi diagram.

A diagram koncentrikus korokbél és 10 fokonként kor-sugarakbdl épiil fel.
A sugarak az azimut értékeknek, a koncentrikus korok a meghatirezott délések
darabszdmanak felelnek meg. Az igy kijelolt szegmensek befeketitésével a diag-
ram jol mutatja azt az azimut-intervallumot, amely a kérdéses mélységszaka-
szon a leggvakrabban el6fordul. Egy koncentrikus kor 70 mélységpontot jelent.
Bgy kiiszobszdm adhaté meg, mely a dblésértékre vonatkozik: a kiiszob feletti
délések a kor kozéppontjabdl indulnak, a kiiszob alatti délések a kor keriileté-

tél befelé jelennek meg.

Opci6: meg lehet adni, hogy csak egy bizonyos jésagi kritérium (POINT ) feletti

értékek keriiljenek felhorddsra.
Azimut-gyakorisigi diagramot lathatunk a 8. dbrdn.

A parancssor alakja:

AZIP

DEPT P, P,
LIMIT P,
G00D P,
END

—  SCHMIDT-plot.
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A vektorabra ¢és az :1‘7,imut-;:yakm'i'sagi (li;}gmm keveréke, Ugvanesak
koncentrikus korokben 0—360 fokig terjedd azimuttal felhordjuk — a josagi
mutatékat a vektorabrdhoz hasonléan jelezve — o ddlésértékeket. A ddlés kon-
centrikus korok formdjaban szemléltethetd, egy-egy kor 10 fokes délést reprezen-
tal (9. dbra). s

A parancssor alakjo:

SCHP
DEPT P, P,
END

—  STICK-plot.

A Schlumberger tarsasag S71CK-plotjanak megfelelé fornatuma, 30 fokon-
ként kirajzolt, érint6 szemléltets dbra. Az egyes érintéket reprezentilé egvenesek
méterenként kovetik egymast kell§ darabszamu jé korrelaci6 esetén.

Hat darab fiiggGleges egyenes mentén helyezkednek el a megfelel§ délésii
szakaszok (10. dbra).

Vélaszthaté mélységlépték 1:200 és 1:1000.

A parancssor alakja:

STICK
DEPT P, B
LEPT P,
END
i n i " 1. iH
ms| O N R SRt
e 2 =k :t Lr* s s :T_—: —
ms% A \I“\ Tl e i (A
| I I ===
| ! |
un% ‘“T& ‘I“ T ‘—%_' Forelios o Som I
I ? == ‘ g Re—
s | : / i = R h
a | | ‘ |
nu‘ | ' ‘ [
‘x ‘ |
| | | |
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8. dbra. Azimut — gyakorisagi diagram,
Puc. 8. A3umyT-iHarpamma 4actoThl HOBTOPSIEMOCTIT

Fig. 8. Azimuth-frequency diagram
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3.7. A programrendszer igényei.

Mint littuk, minimdlis hardware igénnyel (64 Kbyte operativ, 20 Mbyle
hittér) a rendszer biztositja a rétegddlés-szamitis fontosabb funkeidinak mind-
egvikét. Installdlasihoz minimdlis software megléte sziikséges.

(FORTRAN, ASSEMBLY compiler). A kezel ()[)efzi.t()rt(')l csak a GPL
nyelv ismeretét koveteli meg.

4. Tovabbi fejlesztési lehetdségek

Az elGzGekben ismertetett program valdjaban egy egvszer(i keresztkorre-
ldcio alapjin hatdrozza meg a gorbék kozotti eltolédasokat, a josdgi kritériu-
mokat kielégité délésadatokat a foldtani értelmezéshben felhasznalhaté adatok-
ként jeleniti meg.

Lehetdség van azonban arra, hogy pontesabb korreldciét hajtsunk végre a
gorbék kozott oly médon, hegy a regisztrdlt mikrolaterolog girbéket amplitu-
déiknak megfeleléen elemekre bontjuk (cstucsok, hullimminimumok, platék),
ezeknek az elemeknek az alakjat kiilonbozé jellemzé értékekkel irjuk le (relativ
maximum, atlagérték, meredekség stb.), majd ezen értékeket korreldljuk a masik
gorbe megfeleld értékeivel.

Egv maéasik pontositasi lehet@ség, hogy a meghatirozott délésértékekbdl
kivalasszuk a legvaldszin(ibb értékeket. Ezt elérhetjik azzal, hogy egy-egy gor-
beszakaszt a korrelacids intervallummal tobbszor atfedve (a lépéstavolsiagot
cstkkentve) tobb délésadatot hatdrozzunk meg. Ezeket az adatokat megfelelGen
csoportositva, egy sziirési eljaras segitségével koziiliik a legvalészin(ibb értékek
kivalaszthatok.

Ezeknek az eljardsoknak a megvaldsitisat az elkovetkezs idészak feladatd-
nak tekintjiik.
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