MAGYAR GEOFIZIKA XVII. EVF. 3. SZ.

Harmadik generacios SAIK szamitogépes rendszer
furdlyuk-szelvényezési adatok komplex automatikus
értelmezésére”
J. FRYDECKI — Z. DE BS K I**

A mailt évben a 19. Nemzetkizi Geofizikai Szimpoziumon a lengyelorszags Torunban mutattal
be a SAIK rendszer elsé és masodik generacidjat (SAIK —1 és SAIK —2). Az eléaddsban be-
mutatott S AIK — 3 rendszer egy j, a rendszer harmadik generdcidja, melynelk szervezését és szdamos
modszertant megoldasat lényegesen korszeriisitették. Tobbek kizitt kiszélesitették az ellendrzé miive-
letek skaldjat, a litoldgiar és az eldzdleg dllandénak tekintelt paramétereket valtoztathatéva tettélk és
lehetbséget biztositottak arra, hogy a tovdbbi kiilsé informdcidkat jobban kihaszndlhassdak, sth. A rend-
szer mind az onkalibraciés médszert, mind a hitelesitési eredményeket felhaszndlja. A miweleteknek
az ODRA 1204 szdmitégép memoridjanak és magneses dobtaroléjanak kapacitasa dltal korldatozott
skalaja jelentésen boviill, hala rendszer 4j, tobb dimenzids, optimalizdlt szervezésének.
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Last year, during the 19th International Geophysical Symposium at Torun, Poland, the first
and second generations were presented of the SAIK system (SAIK —1 and SAIK—2). The sys-
tem S ALK — 3 presented in the paper is a new, the third generation of the system whose organization
and, a number of methodical solutions have been substantially modernized. Among others, the range
of control operations has been broadened, the parameters connected with lithology and previously
considered constant have been made variable and possibilities have been ereated to malke wider use of
additional external information, etc. The system makes use of both the autocalibration. method and
calibration results. The range of operations limited by the capacity of the core memory and magne-
tic drum store of the compuwter ODRA 1204 has been considerably widened thanks to a new multi-
dimensional optimized organization of the system.

A furdlyukszelvényezési adatok komplex automatikus értelmezésének
SAIK szamitégépes rendszere elveit és ennek a rendszernek a segitségével
nyert eredményekre példakat a 19-ik Nemzetkozi Geofizikai Szimpoziumon,
Torunban (Lengyelorszig) mutattunk be. Az els§ két generaciét, a SAIK — I-et
és a SAIK—2-t akkor a SARABAND, CORIBAND és KAROT AZH —1
rendszerekkel Gsszehasonlitva ismertettiik. Ezektdl a rendszerektdl eltéréen a
SAIK nem kivinja meg az adatok kalibrildsit, vagy igényli a farémagok
laboratériumi vizsgalatdabdl szdrmazé informéciét, bar ilyen informaciét fel-
hasznalhat. Megfelel§ hitelesitési paraméterek elGallitdsanak probléméjat
ebben az esetben autokalibraciéval oldottdk meg. Ennek a moédszernek az
alapjait ésa SAITK rendszer miikodési elveibe vald bevezetést az Acta Geophy-
sica Polonica 2/73, a Geological Review (Przeglad Geologiczny) 8 —9/73 és a
Geophysics (Geofizyka) 2/75 szdmaiban publikaltak.

* Elhangzott a 20. Szimpoziumon 1975. szept. 15— 19.
** Instytut Geologiczny Warszawa Forditotta: Elek Bedta
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Fontos valtozasok torténtek a mésodik genericidhoz viszonyitva az adat-
feldolgozds modszereit és szervezését illetéen, valamint a kapott informécé
széma és minGsége, azaz az értelmezés terjedelme tekintetében, ezéltal a rend-
szernek egy 1j, harmadik generici6jat hozva létre. Ez a rendszer a Geolégiai
Intézet, a Févarosi Szamitégépkozpont és a Geofizikai Kutatdsi Vallalat ko-
zotti egyiittmiikodés eredménye. Azon kiviil a Geofizikai Kutatési Vallalat
Szamitégépkozpontja a SAIK rendszert szabvényos szdmitdsokhoz is hasz-
nalja. Az 1. dabra egy ilyen szdmitési sorozat els6 lapjat mutatja.
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1. dbra Puc. 1. Fig. 1.

A SATK — 3, a rendszer harmadik genericija ugyanazokon az input ada-
tokon alapul, mint a SAIK —2, azaz neutron, ellenillds és gamma szelvények
adatait dolgozza fel. Az alkalmazott szdmitégép: az ODRA — 1204, a nyely
ALGOL — 1204 és az adathordozé nyolcesatornas lyukszalag, amely az OPT I M A
527528 kod jeloléseit hasznalja. Az alkalmazott szdmitégép 16 K-s operativ
memoridji kozponti egységbdl, 7128 K kapacitast perlferlkus tarolébdl (2 dob),
lyukszalag olvasébdél, lyukasztébdl, monitorbél és sornyomtatébdl 4ll. Ezen-
feliil plottert is haszndlnak.

A dobtéaroléban allandé helye van a 120 K —1 cimen a SOT és M ASON
szolgdlatnak, tovabba az ellan6rzé rendszereknek. Ezutdn jon a tad fordité és
a szamitégépkozpont szabvinyos konyvtara. A dobtdarolén kb. 90 K-nyi cim
all rendelkezésre.

A SAIK-3 rendszernek modul szerkezete van és teljesen eljardasokon
alapszik. A kb. 6000 cella terjedelm{i f6-program szabalyozza a 12 szegmensbdl
all6 konyvtar miikodését. Két szegmens szervezi az adatok beolvasisit és el-
Jendrzi azok helyességét az ALGOL nyelv szempontjabél, végrehajtja a rend-
szer ellendrzését és a Lagrange interpolaciét. Egy szegmens végrehajtja az
osszes sziikséges matematikai miiveletet, pl. a szélsGértékek, kozépértékek meg-
hatarozasat, linedris és nonlinedris transzformaciékat, vektoridlis és matrix-
transzformécidkat és hasonldokat. Egy szegmens elvégzi a szelvények mélység
szerinti illesztését és korrigdlja az adott mélységértéket. Egy szegmens egyesiti
a radiometriai méréseket. Két szegmens kiszamitja az autokalibriciés para-
métereket, ellenérzi az autokalibraciot és kiolvassa az eredményeket. Egy szeg-
mens elvégzi a rezervoar- és litologiai paraméterek értelmezését. Két szegmens
szervezi az adatok és az értelmezési eredmények kiaddsit és két szegmens tar-
talmazza az Gsszes sziikséges leirdsokat és fejléceket. A S ATK-3 rendszer konyv-
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tara kb. 20 K terjedelmii és a dobtarol6 végén van elhelyezve, igy a 0 cimtdl
kb. 70 K-ig szabad helyet biztositva.

A feldolgozasra keriil§ adatokat egymés utén a 0 cimtél a kovetkezd sor-
rendben regisztraljak: ellendllds, gamma, neutron és dtmérdszelvény novekvd
mélység szerint. Ezek adatok, természetes eredeti formajukban. Ez teszi le-
het6vé, hogy sokszor, barmely varianshoz az adatok ismételt beolvasisa nélkiil
hasznalhassak Gket. Azutdn szoros elhelyezésben ugyanezek az adatok kovet-
keznek, azonban el6zetes miiveletek és korrekciok végrehajtésa utan, és végiil

a kovetkez§ vektorok: KpR; elektrometria szerinti porozitds, C7; — agyag-
tartalom, KpN, — radiometria szerinti pomﬂtas Krg, — szénhidrogénteli-
tettség.

Azok az alapvets osszefiiggések, melyek a rendszer jelenlegi és jovEbeni
generacidinak alapjat képezik, a 2. dbrdan lathaték. Ezek tipikus és j6l simert
formulédk, melyek részletes magyardzatot nem igényelnek. Usak a Dachnov-
Archie egyenlet n telitettségi kitevjének definici6jat médositottik. Feltéte-
lezték, hogy ha értéke ismeretlen, az erre vonatkoz6 irodalombdl ismert n = 2
eset helyett n = m feltevéssel élnek. Ennek az eljardasnak a helytallésigat a
3. dbra bizonyitja. Ha egy tarolé kézet esetében viz (szénhidrogén)-telitettségé-
t6] fiiggetleniil feltételezziik, hogy m tomorségi (szerkezeti) kitevGje ugyan-
ekkora, egy ilyen eljaras természetes kovetkezménye a két kitevs, azaz a to-

morségi és telitettségi egyenldsége, m = n.

2. dbra. Alapvel:,c'i osszefliggések
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Az autokalibricié matematikai séméjat a 4. dbrdn mutatjuk be. A koz-
vetlen és kozvetett problémékat leiré f6 Osszefiiggések kozel ugyanazok, mint
amelyeket a SAIK-2 rendszerben alkalmaznak. Adatfeldolgozés kozben a ské-
ldkat a gamma- és neutronsugrzas intenzitdsdnak relativ differencidlis para-
métereire vonatkozéan a bemutatott séma szerint szisztematikusan korri-
galjak.

A rendszer kordbbi generaciéitél eltéréen a S A71K-3 magiéva teszi a radio-
metriai mddszerek szabvanyositdsinak és hitelesitésének az eredményeit a
4. 4bran kozolt formula szerint. Ez az autokalibraciés médszert j6l kiegésziti.
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A rendszernek ez a generacidja azonfeliill a mért sugdrzasintenzitdst a kdzet-
stirliség valtozasabol szarmazé abszorpcidvaltozis kikiiszobolése ttjan korri-
gdlja. A latszdlagos siirliségvaltozdst iterdciéval, a porozitdsra és agyagtarta-
lomra vonatkozélag korabban kapott adatok felhasznalasaval dllapitjuk meg.

Az el6zetes miiveletek menetét az 5. dbra mutatja be. Ezek egymés utdn
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4. dbra. 1. Autékalibricié PN vs PO vs PG;
2. Interpretacio; 3. Korrekeios osszefiiggések;
4. Kalibréciés osszefiiggések
Puc. 4. 1) Asrokannopauust PN vs PO vs PG; 2)
Mureprnipatanusi; 3) IlonpaBouHbie COOTHOLICHMST;
4) xanubpallOHHbIE COOTHOUIEHMSI.

Fig. 4. 1. Autocalibration PN vs PG;
2. Interpretation; 3. Correctional relations;
4. Calibrational relations
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a kovetkezGk: szervezési feldol-
gozés, ellen6rz8 és input adatok
beolvasasa és elrendezése, az
adatok szdménak ellendrzése és
kvantdl6 1lépés modositasa. A
kvantalo 1épés modositasat és
egységesitését az egész adatkész-
letre Lagrange interpoldcidval,
meghatérozott fokd polinommal
valésitjak meg. A SAIK-2 hasz-
nilata sordn nyert tapasztalat a
polinom foka automatikus meg-
hatdrozédsanak  sziikségességére
utal. A kiindulé pont a szabva-
nyos 3. Néhdny esetben ez az
érték tal kicsi, pl. a kvantalo 1é-
pés jelentGs mértékii novelésénél.
Az interpoléci6 mozgathaté ka-
puval torténik. Minden egyes el-
tol4snél a kapunak részben fednie
kell az el6z8 helyzetben lefedett
szakaszt. Ennek az &atfedésnek
a biztositdsdra a hényadost, mi-
utdn a legkozelebbi nagyobb pé-
ratlan szdmmal egyenlévé tettiik,
a kivant és valdsagos 1épésre al-
kalmazzuk.

Az alkalmazott szdmitégép
memoriakapacitdsa néha nem ele-
gend§ az Osszes adat befogada-
sira, kiilonosen nagyon mély,
gyakori mintavételezéssel szel-
vényezett furdlyuk adatainak fel-
dolgozésa esetén. Azért, hogy az
adatfeldolgozast ilyen esetben is
lehetségessé tegyék, a dobtar
szabad cimeit maga a rendszer
dllapitja meg és ugyanakkor a
kvantald 1épés és a mélységinter-
vallum alapjdn meghatarozza a
sziikséges memoria nagysagat. Ha
a sziikkséges memoéria nagyobb,
mint amekkorat a szabad cimek
biztositanak, ugyanez a rendszer
megnoveli a kvantal6 1épést.



5. dbra. 1. igen; 2. nem; 3. start (indulds); 4. (1) Szer-
vezési feldolgozds, vezérls adatok és program-kényvtéar
beolvasdisa, memoria-elosztas; 5. (2) A farélyuk-adatok
bevitele és ellenérzése a kévetkezo beirdsi sorrendben:
ellendllas-, gamma-, neutron- és kalibermérések; 6. (3)
—nt
M< d; 7. (4) Kiirjuk a kovetkezs szoveget:

nt
,»helytelen adatok: intervallum ... log ...”; 8. Stop
(megdllas); 9. (6) kkw = tkkw; 10. (6) Lagrange-inter-
pretdcié adott szdmitési lépésre; 17.(7) Minden adat
bemegy; 72. (8) A gamma és neutron mérések, egysé-
gesitése mélység-atfedéses illesztéssel; az egységesités
leirasa; 13. (9) Mélység nem illeszkedik; 74. (10) Az el-
lendllas-, gamma- és neutron-mérés illeszkedése a mé-
rések egyikéhez; 15. (11) KEY (17) = 1; 16. (12) A
kaliber mérés mélység illeszkedése a gamma méréshez;
17. (13) A gamma- és neutron-mérés korrekcidja a
farédlyuk-befolyas kikiiszobolésére; 18. (14) Szakaszok
szervezése a dobon és memoériacimzés; 19 (15— 44)
Valamennyi varians auto-kalibrélasra és interpretécidja;

20. (45— 54) A kimenet feldolgozésa; 21 Vége (End)
Puc. 5. 1) na; 2) ner; 3) crapr; 4) (1) opranusanuoHHast
06])2160'“(21, BBOJI JAHHBIX VIIpABJIEHUX M OnOIMOTEKH
NIPOrpamm, pacnpejesieHue mamsty; 5) (2) BBOJ JaHHBIX
CKBa>XHHBI M UX IIpOBEpPKa II0 cieayIomei ouepen-
HOCTH 3allkMCH: U3MepeHue COIPOTHBJIEHHsT — ramma-
Hsnyqerlf Ys1 — HeHTPOHOB — inamMeTpa CKBa)KUHbBL; 6) (3)
| n—nt

< 6 7)(4) BhIMHUCHIBAETCSI CIEVIOUI TeKCT:

,,HEIIpaBUIIbHbIE JaHHBIe: HHTEPBAJI . . . AUarpamma . .. ”; 8) crorm; 9) (5) kkw = tkkw; 10) (6) nH-
Teprpartaiyis JlarpaHnka Juist JaHHOrO Wara Boancyenust; 11) (7) Bce gannbie BBoasTes; 12) (8)
VHUpUKALs N3MepeHuil ramva-usivieHusi 1 HeHTOPOHOB C MOMOLIbIO COrJIaCOBaHUsI C Iepe-
KpbITUEM TI0 riayvOnHe; onucanue vHubukawun; 13) (9) ravouna He coorserctByer; 14) (10)
corJjlacoBaHye U3MepeHHst CONPOTUBIIEHHS], raMMa-U3JIVUeHHs ¥ HEIITPOHOB C OJHUM M3 METO-
JoB uamepennii; 15) (11) KEY (17) = 1; 16) (12) cornacoBanue M3mepeHust JuamMeTpa CKBayKUHbI
¢ M3MepeHHeM ramma-usayuenusi; 17) (13) BBeseHHe MolpaBKU B M3MEPEHHE raMMa-13J1yYeH st
1 HeHTPOHOB 3a a(pexT ckBa>kuHbl; 18) (14) opraHusanust yyactkon Ha ODapabaHe M ajpecoBa-
Hue namsity; 19) (15 - 44) aBroxkanubpaist 1 MHTEpIperaist Bcex BapuanTon; 20) (45— 54)
00paboTKa BeIXoja; 21) KoHell.
Fig. 5. 1. true; 2. false; 3. start; 4. (1) organizational processing, control data and programme
library reading, memory-allocation; 5. (2) input, checking, well-log data-in deseription in the

|n—t|

order: resistivity, gamma, neutron and caliper logs; 6. (3) S < 0;7. (4) printing of the text:
n
,»misprepared data: interval ..? log ...”; 8. stop; 9. (5) kkw = tkkw; 10. (6) Lagrange inter-
polation for a given constant quanting step; 11. (7) all data are put in; 72. (8) gamma and neut-
ron logs unification with depth overlap fitting, unification description; 13. (9) depth misfit; 74.
(10) resistivity, gamma and neutron log depth fitting to one of the logs; 15. (11) KEY (17) = 1;
16. (12) caliper log depth fitting to gamma log; 77. (13) gamma and neutron log correction to
eliminate bore hole influence; 18. (14) set organization in drum and memory addressing; 19.
(15— 44) autocalibration and interpretation of all variants; 20. (45— 54) output processing;
21. End

Ezutéan jon a radiometriai adatok egységesitése, az egyes szelvények mély-
ség szerinti illesztése, a gamma- és a neutronszelvény korrigdlédsa az atmérs-
hatas kikiiszobolésére és ismét szervezési miiveletek. Ezt az autokalibricio, az
értelmezés és az adatkiadas koveti.

Az autokalibriacié menetét sematikusan a 6. ¢dbra mutatja be. Az elGzetes
feldolgozast, a valtozok és hatarok kezdeti szaméanak specifikdciéjit, valamint
a kezdGpont meghatarozésat az el6zetes értelmezés koveti. A sorokat a sugarzas
intenzitdsanak relativ differencialis paramétereibsl szdmitjak és azutin, az
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6. dbra. 1. Igen; 2. Nem; 3. Start (indulds); 4. (1 — 14) El6zetes
feldolgozds; 5. (15) NWAR = 0; 6. (16) NOGR = 1; 7. (17)
Az autokalibraci6 kiindulési pontjénak a meghatérozésa és
elézetes interpretécio; 8. (31) Neutron adatok korrekeidjas
9. (18) Igmax, Jgmin, Inmax, Inmin meghatdrozasa; 10. (19)
A dIg; és dIn; szakaszok meghatérozésa; 71.(22) Az Igmin,
Igmax ¢és Inmax korreldciéja; 12. (20) Kiszamitjak ,.a”-t,
»b7-t, K76 és L KNT-t; 130 (21) K= 1V, Ky = 13
14. (23) Kiszamitjdk ,,e”-t, ,,d”-t, ,e”-t és ,,f7-et; 15.(25)
Kiszamitjak ,,m”-t, ,,a”-t, ,,w/Kpl”-t vagy ,,0;”-t; 16., 17. (26)
Meghatdarozzak a ci;, KpR; és w—'KpN; szakaszokat; 78. (27)
Megadjak w-t; 19. (28) Kiszdmitjdk w-t; 20. (29) Meghaté-
rozzék a KpN;, Krg; és KpKrg; szakaszokat; 21. (30) At-
méré-effektus KpN-re a metodikus intervallumban; 22.
(32 —42) Az interpretiicios eljirds ellendrzése; 23. (44) Atméré-
effektus a KXpN-re az interpreticiés intervallumban; 24. (43)
NOGR<4; 25. (45—52) A kimenet feldolgozasa; 26. (53)
NWAR<ILWAR; 27. (54) A szamitasi id6 kinyomatdsa;
28. Vége (End)

Puc. 6. 1) na; 2) Her; 3) crapt; 4) (1 - 14) npeasapuresnbHast
oGpaborka; 5) (15) NWAR = O; 6) (16) NOGR = 1;7) (17)
oIpeziesieHHe UCXOAHOT0 MYHKTA aBTOKAJUOpaldy M NpeaBa-
putenbHasi uHTepriperaunysi; 8) (31) nompaBka HeHTPOHHBIX
naHubix; 9) (18) onpenenenne [gmax, Jgmin, [pmax  [pming 10)
(19) onpenenenne vuactkoB dlg; u dIng; 11) (22) koppessiiust
Igmin  Jgmax i [nmax; 12) (20) Beruncistiorest ,,a” ,,b” | K"
u,,Ky”; 13) (21) K =1V Ky 1; 14) (23) Bolumcsnstiorest ,,¢”,
»d”, e’ u ,,f; 15) (25) Beuucasorest ,,m”, ,,o”, ,,w/Kpl” unu ,,6;”’, 17) (26) onpeneJisi-
101cs1 vuacrtku ci;; KpR; 1 w—IKpNy; 18) (27) samaercss w; 19) (28) Bbruncisiercst w; 20) (29)
onpenemsitorest vuactkn KpN;, Krg u KpKrg;; 21) (30) 3ddexr auamerpa Ha KpN B meToauyec-
KoM uHrepBade; 22) (32 —42) npoBepka Merojga HHTeprperanuy; 23) (44) addexr Anamerpa Ha
KpN B. unrepnperanponHom unrepsase; 24) (43) NOGR < 4; 25) (45 —52) ofpalorka BbIX0/1a;
26) (53) NWAR < ILWAR 27) (54) Ileyatanue BpemMeHH BHIYUCIIEHUST; 28) KOHELL.

Fig. 6. 1. true; 2. false; 3. start; 4. (1 — 14) preliminary processing; 5. (15) NWAR = 0; 6. (16)
NOGR = 1;7.(17) determination of starting point and preliminary interpretation; 8. (31) cor-
rection of neutron data 9. (18) determination; Igmax, Igmin, Tnmax, Inmin; 70. (19) determi-
nation: dIg;, and dIn; sets; 71.(22) Igmin, Tgmax, and Inmax correction; 72. (20) calculation of
a, b, Kp; and Ky 73. (21) K ;% 1 VK2 14. (23) caleulation of ¢, d, e, and f; 75. (25) calculati-
on of m &, w/Kpl or d;; 16. (24) m, o w/Kpl or §; given; 17. (26) determination: ci;, KpR; and
w—'KpN; sets; 18. (27) w GIVEN; 19. (28) calculation of w; 20. (29) determination: KpN;, Krg;
and KpKrg; sets; 21. (30) diameter effect on KpN in methodical interval; 22. (32 —42) control
of iteration process; 23. (44) diameter effect on KpN in interpretation interval; 24. (43)
NOGR<4; 25. (45—52) output processing; 26. (53) NWAR<ILWAR; 27. (54) calculation
time print-out; 28. End

els§ autokalibriciés miivelet utén, a léptékeket korrigiljak. Ezt koveti a tobbi
autokalibriaciés miivelet. Ha az autokalibriciés koefficiensek koziil néhany
mér ismert és felvették Sket az ellendrzd adatok kozé, értékeiket felhasznaljak
a tovabbi feldolgozésnil, egyébként az autokalibricié eredményei alapjén
szamitjik. Felhasznilva a bolgar kollégaknak a miult évi toruni szimpoziumon
megvitatott tapasztalatait, az agyagnedvesség szdmitott értékét véltoztat-
hatéva tették.

A tovibbiakban a porozitis Kp, az agyagtartalom C7 és a telitettség Krg
vektorait szamitjdk és utdna megvizsgiljik, hogy a neutron mddszerrel nyert
adatokban mutatkozik-e 4tmér6-hatés. Ha a neutronszelvény el6bbi korrek-
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ciéja ellenére ilyen hatés jelentkezne, empirikusan Gj korrekcids egyiitt-
hatékat hatéroznak meg és a neutron adatokat ujra korrigaljak. Ezt a mf-
veletet iteracié 1tjan hajtjak végre, kezdetben a metodikai intervallumon
beliil, majd az értelmezési tartoményon belil.

7. gbra. 1. Igen; 2. Nem; 3. (30) Atméréeffektus a KpN-re a
metodikus intervallumban; 4. (32) NOGR =2; 5. (33) & meg- T

adasa; 6. (34) NOGR = 2; 7. (35) ¢ = 15%; 8. (36) NOGR =
=1; 9. (37) ¢ = 70%; 10. (38) /P;+,—P;|<g; 11.(39) Kules
(20) = 1; 72. (40) ,,W AT T” kifratja ,,KEY 207, széveget; 13.
(41) Kules (20) = 1; 74. (42) NOGR : NOGR +1; 15. (43)
NOGR<4; 16. (44) Atmérdeffektus KpN-re az interpretécios

intervallumban

Puc. 7. 1) na; 2) ner; 3) (30) appexr nuamerpa va Kp N B
meToBrueckom uHTepBade; 4) (32) NOGR <2; 5)(33) sanaercst
g; 6) (34) NOER = 2; 7) (35) e = 15%; 8) (36) NOGR = 1; 9)
(37)e = 70%; 10) (38) (P;,—P;) = ¢ ; 11) (39) xinou (20) =
1;12) (40) BmmuceiBaercss Texct ,,KEY 20” mo wkomanze
» WAIT” 13) (41) kitou (20) = 1; 14) (42) NOGR: NOGR + 1;
15) (43) NOGR<4; 16) (44) apdexr nuamerpa Ha KpN B
MHTepIpeTaliOHHOM HHTepBaJIe.

Fig. 7. 1.true; 2. false; 3.(30) diameter effect on KpN in
methodical interval; 4. (32) NOGR =2; 5. (33) ¢ given; 6. (34)
NOGR = 2; 7.(35) 2 = 15%; 8. (36) NOGR = 1; 9.(37) =
70%; 10. (38) [Py — Py =>¢; 11. (39) KEY (20) = 1; 12. (40)
»W A I T” print of the text: , KEY 20”; 13. (41) KEY
(20) = 1; 14. (42) NOGR: = NOGR +1; I5. (43) NOGR<4;
16. (44) diameter effect on KpN in interpretation interval

8. dbra. 1. Igen; 2. Nem; 3. (44) Atméré-effektus a KpN-re
az interpretdcios intervallumban; 4. (45) Kules (15) = 1; 5. (46)
Kiirja a bemendé adatokat; 6. (47) Kules (16) = 1; 7. (48)
Kilyukasztja a bemené adatokat; 8. (49) Kiirja a kalibriciés
paramétereket és az interpretaciés eredményeket; 9. (50)
Kules (19) = 1; 10. (51) Kilyukasztja az interpreticios
eredményeket; 77. (52) NWAR: = NWAR+1; 12. (53)
NWAR<ILWAR; 73. (54) Kinyomtatja a szamitési idét;
14. Vége (End)

Puc. 8. 1) na; 2) ner; 3) 44) ¢pdexr nnamerpa # KpN B unre-
pIipeT LUMOHHOM MHTepBase; 4) (45) wuou (15) = 1; 5) (46)
BBIMMCHIBAET BXO/HbIE aHHbIe; 6) (47) kiatou (16) = 1; 7) (48)
neppopupyer BxozbiHe JaHHBIE; 8) (49) BBIMUCHIBAET KalOpa-
LHOHHbIE TTapaMeTpPbl U pe3vibTaThl HHTepnperaunu; 9) (50)
kmiou (19) = 1; 10) (51) nepdopupyIoTCst pe3viIbTaThl HHTEP-
nperauny; 11) (52) NWAR: = NWAR + 1; 12) (53) NWAR
<ILWAR; 13) (54) meuataer BpeMsi BHIUHCIIEHHST; 14) KoHell.

Fig. 8. 1. true; 2. false; 3. (44) diameter effect on KpN in
interpretation interval; 4. (45) KEY (15) = 1; 5. (46) print-
out of input data; 6. (47) KEY (16) = 1; 7. (48) punching of
input data 8. (49) print-out autocalibration parameters and
interpretation results; 9. (50) KEY (19) =1; 70. (51) punching
of interpretation results; 77. (562) NWAR: = NWAR L 1;
12.(53) NWAR<ILWAR; 13. (54) calculation time printout;
14. End.




Az autokalibréci6 iterativ menetének ellendrzését mutatja sematikusan
a 7. abra. Az adatok kivélasztasit az autékalibraciéhoz adott szakaszon az
input adatok szelekciéjanal a kritériumok novelésével biztositjdk. Ennek a
szelekcionak hérom alap 1épése a szukcessziv korlatozéson alapszik. Az 1j,
negyedik korlitozas, amelyet mindig haszndlnak, az adatsor geometrizdlasinak
és térbeli helyzetébdl ereds formai redukciéjanak az eredménye. Az iterdcids
folyamat akkor fejez6dik be, ha az adott pontossagot elérték, amelyet az ellen-
Orzési adatok, vagy a rendszer ir el§. Bizonyos esetekben a kivant pontossagot
nem lehet elérni és ez természetesen vég nélkiili iterdciét von maga utdn. A
biztositék ilyen esetekben az iterativ miiveletek szamdnak kikotése. Azonkiviil
az iteracids folyamat a 20. sz. kules alkalmazasdval barmely pillanatban befe-

jezhets.

A 8. dbra egy kiadasi sémat mutat. A 15., 16. és 19. sz. billenty(i haszné-
latdval az input adatok lyukszalagon és/vagy kinyomtatva jelennek meg.
Ez vonatkozik az autokalibrici6 és az értel-
mezés eredményeire is. A miiveletek id&tar-
tamat a végén nyomtatja ki.

A 9. dbra az egyes miiveletek kozotti
kapesolatokat tiinteti fel.

A kapott informédcié mennyiségét illetGen
az alapvet$ kiilonbség a rendszer mésodik
generdciéjahoz viszonyitva az adott farélyuk
szelvényének automatikus felosztésa hdrom
kiilénb6z6 litostrukturdlis kézettipusra. Ezt
a haszndlt, kiilonbz8 médszerek alapjan
> i : meghatdrozott kézetparaméterek egymashoz

< valé ’ha,sonlészigéna'k vizsgélata atjén érik el.

Tl o Miutén az autokalibricié egy teljes ciklusa

-3 < > | beflejeﬁ()’dijtt, azokat az elemeket, amelyeket

T g ‘,g —J a leghomogénebb értelmezési eredmények
e 4%‘_{_.,_ ,_* tikroznek, az adott szelvény input adgtai
(T, <;'_>’m J_E"g‘_] koziil kihqujé;k és azutan a szdmitdsokat
'6%— l( % megismétlik. Az adatfeldolgozis o6t ciklust

tartalmaz. Az els6 ketté munkaciklus, a

gee 5 ti.jbbi hdrom megfelel§ értelmezéssel végzi-
(eno) Fhoen Gsd] dik. A hasonlésigi egyiitthatok alapjén
9. dbra Puc. 9. Fig. 9. 1_’1:11nden egyes kv.a:nté.l(’)' lépéshez kivélaszt-
jak a legjobb varidnst és 4, B, illetve C-vel
jelolik.

Jelenleg még nem lehet a kalibrélatlan mineralégiai szelvénynek meg-
felel6 némenklaturat és litologiai kifejezéseket hasznalni. A rendszer negye-
dik generdci6jan végzett, folyamatban levs vizsgilatok, a siiriség- és az akusz-
tikus szelvény figyelembevételével, amelyek fizikai egységekben vannak ka-
libralva, szintén hozzdjarulnak az értelmezésnek ehhez az eleméhez.
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