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1. ábra - A BME Fuse egyetemi versenycsapat 
járm vének integrált meghajtó modulja 

2. ábra - Generatív tervezéssel meghatározott 
kialakítású felni  

2. ábra
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3. 
ábra

3. ábra

3. ábra - Egy négykerek  járm  kerekeinek és a 
fordulókör középpontjának viszonya. 

 
3.1 Kormánym  geometria 

rack-pinion
4. ábra

4. ábra - Fogasléc – fogaskerék kormánym  
kialakítás felülnézeti ábrázolása 

4. ábra
4. ábra

4. ábra

1. táblázat. A kormánymechanizmus-geometria 
optimalizáláshoz szükséges kötött paraméterek 

3.2 Változtatható paraméterek 

x y

x
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5  ábra

5  ábra – Kormánymechanizmus egyszer sített, 
síkbeli reprezentációja 

 

y

y
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2. táblázat - A T és U pontok koordinátáinak 
értelmezési tartománya 

3.2 Jelöltek kiértékelése 

x

6. ábra - A hibafüggvény ábrázolása különböz  
konfigurációk esetén 

6. ábra

 

pyeasyga

4.1 Egyedek 

x y

7. ábra
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7. ábra - A genetikus algoritmus által generált 
populáció az eredeti tartományon (fent) és 

sz kített tartományon (lent). A legjobb egyedek 
kiemelve láthatóak (bal oldalon a T pont, jobb 
oldalon az U’ pont értelmezési tartománya). 

4.2 A fitnesz függvény 

8. ábra - Az optimalizáló algoritmus által 
generált kormánym  kialakítások 3D modellbe 

ültetése. 
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8. ábra

3. táblázat - A genetikus algoritmus futtatási 
adatai 

9  ábra

9  ábra – A genetikus algoritmus futtatása 
során a generációnkénti legjobb egyedek 

hibafüggvényei. 
 
5.1 Fejlesztési lehet ségek 

rack-pinion
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