2.3 SZEIZMIKUS MODSZER- ES MUSZERKUTATAS

2.3.1 A MAGNETOFONOS SZEIZMIKUS BERENDEZES
TOVABBFEJLESZTESE

Kovics Béla

E téma 1968 évi programja az SzM 24--6 tipusi szeizmikus berendezés gyértasbavi-
tele és a nyersanyagkutatisba vals bevezetése volt. A téma keretében més kutatési és fej-
lesztési feladatokat is megoldottunk.

A Gamma Miivekkel kotott fejleszeési szerz8dés értelmében befejeztiik az 5 db pro-
totipus példiny gyartésihoz szikséges dokumentacidt, lebonyolitottuk a berendezések
laboratériumi 4taddsat és terepi kiprébaldsat.

A laboratériumi bemérések ¢ a terepi vizsgilatok bebizonyitottdk a miiszerck alkal-
massigit az {izemszer(i hasznilatra, csupén az idGjelkérbe beépitett hidnypétlé alkat-
részek okoztak némi bizonytalansigot.

Kutatési tevékenységiink legfontosabb célkitlizése a szalagsebesség stabilizdldsdnak
automatikus biztositdsa volt.

Ez a megoldas kikiiszoboli a kézi bedllitassal kapesolatos bizonytalansdgokat és a terepi
szalagokat teljes mértékben alkalmassd teszi a nagyrészt automatizalt kié. tékeld kdzpon-
tokon tdrténd feldolgozasra. A feladatot tobb oldalrél megkozelitve végiil laboratériumi
szinten egy fézisdiszkrimindtorral m{ikodo szabilyozast valésitottunk meg.

A hibajelképzést egy kvarcoszcillitor ¢és a berendezésben mar kordbban alkalmazott
kédtaresas jelgenerator jeleinek frekvenciadsszehasonlitdsival végezziik.

A megépitett rendszer 1%;-on beliili sebességvéltozisokat képes kiegyenliteni. Stabili-
tasdra jellemz8, hogy a mérés folyamén 7200 sec alatt biztosan nem jelentkezett 1 msec-
nil nagyobb sszcad6dé idShiba.

(A megoldis végleges kidolgozisit és a terepi miiszerckbe valé beépitését az 1969-es
terepi id8szak folyamén az Intézet valamennyi berendezésén elvégezziik.)

Az OKGTSzKU-vel kotoer fejlesztési szerz8dés értelmében a terepi felvevS-beren-
dezés egy példinydn néhény kiegészitést, ill. viltoztatdst valésitottunk meg, pl. a miiszer
frckvenciatartomdny4nak és néhiny maés paraméterének javitdst.

A berendezés szimmetrikus bemenetét biztosité transzformatorokat, alacsonyabb ha-
tarfrekvencidja alulvagé sziir8ket és 20 csatornarél vezérelhetd program-dramkéort dol-
goztunk ki. A terepen készitett szeizmikus anyag a fejlesztési munkat igazolta.

Az év utolsé hénapjaiban a ”CS 6217 tip. kiértékelS kdzponton meginditottuk a terepi
szalagoknak tizemszer{i feldolgozésit biztosité transzkriptor kifejleszeését is.
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Ennck eredményeként késziilt el egy tranzisztorizalt nagyérzékenységii kistorzitast
demodulitor.

Osszefoglalva: a téméval kapesolatos 1968. évi munkénk egy sokéves kutaté-fejlesztd
tevékenység ipari hasznositdsanak betet8zése volt, amelynck eredményeképpen reméljiik,
hogy a hazai foldtani kutatds korszerfi szeizmikus berendezésckkel gyarapszik.

2.3.2 KESZULEK SZEIZMIK US JELEK BINARIS KODOLASARA

Koch Gyorgy—Kaszis Mikl6s

A téma cls6dleges feladata annak a bizonyitdsa volt, hogy az impulzusszélességmodulé-
ci6val mf{ikodd analég-digitél dtalakitval a 60 dB jel/zaj viszony elérhetd és alkalmaz-
haté a szeizmogramok szdmit6gépbeadisira. Az eddigi kisérletek ugyanis azt mutattik,
hogy a rendszernck meglehetésen nagy alapzaja van. A berendezés tobbféle tipfesziiltség
sziikségletét tobb tipegységrdl litta el. Ezeknek az sszekotése azonban olyan hurkokat
eredményezett, amelyek igen nagy hélézati zavarokat vettek fel. Ennek a probléménak
a megoldasira cls@sorban olyan tépegységet kellett késziteni, amely a szikséges tip-
fesziiltségeket biztositja, azonkiviil stabil ¢ kis zaja. Csak ezutdn foglalkozhattunk ismét
az anal6g-digitdl dtalakité zajproblémadjival. A kis zaja és kis helyen megépitett tipegy-
ség meghozta a probléma megoldasit, mert ilyenforman teljesen megsziint az alapzaj
és sikeriilt elérni a 60 dB jel[zaj viszonyt, mind szamitégépbe adva az adatokat és onnan
grafomattal kirajzolva, mind pedig az analég és digitédl-analég berendezéseket kdzvetle-
niil is 8sszekapesolva. Ez egyben bizonyiték volt arra is, hogy a két berendezés egyiittes
alkalmazasval is elérhet8 a 60 dB jel/zaj viszony. Ezck alapjin két-két berendezést ké-
a Gamma Geofizikai Gyaregysége

szitettiink el az Intézet, ill. — prototipusként
részére.

A tervben szerepelt egy szimitégépbe adé egység elkészitése is, amelynek célja az,
hogy a szdmitégéphez a szeizmogramok beaddsira ne nagyméretii analizdtort, hanem
egy kis egységet haszniljunk, amelyben azonban az analizatorban levd legsziikségesebb
dramkorok megvannak. Ennek az egységnek a részei elkésziiltek, de dsszeszerelése még
hétra van.

Legjelent8sebb eredményként kell értékelni az analég-digitdl 4talakits, korrekciés
egység, konvolver, digitil-analég 4talakits és szelvényiré dsszekapesoldsat. Az analég-
digital dtalakit6val a szeizmogramokat csatorndnként digitdltuk és beadtuk a korrek-
cids egységbe, amely a megfelel8 statikus és dinamikus korrekcidkat elvégezte. A szeiz-
mikus jelek a konvolver ferrit-meméridjaba keriiltek, ahonnan a digitil-analég atalakits
a korrekciés egységen keresztiil Iehivta, ismét analég jellé alakitotta 4t és a szelvényiréra
rajzolta ki azokat. Sikeriilt egy par szelvényt is késziteni, amelyek bir még nem tékélete-
sck, biztaté kezdetet jelentenck.

8 Geofizikai 1968. évi jelentés 113



E téma keretében épitettitk meg 1968-ban a szelvényiré kisérleti példanya, és segit-
ségével a minicentrumban t5bb szelvényt készitettiink.

A kutatds folyamén célul tiiztiik ki, hogy olyan kisméretfi, j6l kezelhetd berendezést
tervezziink, amely a minicentrummal egyiitt hordozhaté.

A feladatot az 4ltalinosan hasznalt, szokdsos mechanikai elrendezéssel nem lehet meg-
valésitani. A célt egy kazettdba helyezett, annak falihoz beliilrél j6l simulé sikfilm
lappal sikeriilt megval6sitani. A megoldas a gyakorlatban jél bevilt, a film a dobra igen
jol rasimul.

A minicentrum t8bbi eleméhez hasonléan, a szelvényiré is egyszerre egyetlen csator-
nit egyetlen galvanométerrcl rajzol. A galvanométer cl6toldsat csigakerékkel biztosit-
juk. A tobbféle el8tolas elektronikus vezérléssel, tavolrél aktivilhaté mégneses csatoldsok
segitségével torténik. A galvanométer fényét az elétoldssal egyiitt aktivaljuk.

A fényit tervezésénél komoly problémit okozott az, hogy a kis méretek miatt csak
rovid fényutat lehetett tervezni, mert a teljes galvanométeregység a dobon beliil he-
lyezkedik el.

A digitélis rendszer start-stop jeleit és a lehivéparancsok jeleit a dobra helyezett reed-
relékkel, ill. fogaskerékgeneritorral oldottuk meg. A fogaskerék elkészitése komoly
technolégiai problémakat vetett fel, hiszen a kis dobétmér8 miatt mm-ként 4 fogat kellett
clhelyezni és a fogak profiljat is pontosan tartani kellett.

A kisérleti példany vizsgilata alapjan a végleges prototipus megtervezhet8. A szel-
vényiré nagyobbfoki 6ndllé alkalmazhatésiga érdekében azonban a végleges prototi-
pusban tébb olyan clektronikus elemet kell elhelyezni, amelycket eddig a korrekcids
egységben helyeztiink el. Ez a szelvényiré méreteit — kis mértékben — megnéovelheti.

2.3.3 TEREPI DIGITALIS FELVEVO- ES VISSZAJATSZO
BERENDEZES

Vincze Janos

Célunk az volt, hogy az cgész rendszer miikddésénck helyességét teljes deszkamodell
jellegli 8sszedllitassal végzett mérésekkel allapitsuk meg.

E mérésekkel igazolni kellett a tervezett tovibbi kutatast és az el8zetes szamitdsokkal
meghatirozott f6 paraméterck helyességét, valamint befolyasukat az egész rendszer
dinamikéjéra é mérési pontossigara. Kiilon kiemeljiik azokat a kisérleteket, amelyeket
az apertiira-id8re és annak szérésira, a bindris erdsités-szabélyozis programozott loga-
ritmikus, vagy onvezérelt rendszerére, tovabbi ezek dsszefiiggésére végeztiink.

114



A deszkamodell jelleg{i berendezésre az alabbi specifikiciét irtuk el8:
bemend szeizmikus csatorndk szadma: 24

rogzitett csatorndk szdma: 26

magnetofon csatornék szdma: 16

mintafelvételi gyakorisig cgy szeizmi-

kus csatorndra vonatkoztatva: 2 msec

a rdgzités rendszere id8multiplex

a rdgzités kddja parallel bindris

egy minta hossza: 10 bit

id8csatorna 1. az id8jel (blokkvégjel) rogzitését bindris

kédban végzi minden 24 szeizmikus csator-
nat felslels ciklus végén;

2. az id8jel kezd8pontja a robbantds pillana-
ta;

3. az id&jel kristalyvezérelt;

erésitéscsatorna az er8sités mindenkori értéke digitlis forma-
ban keriil minden blokk elején rogzitésre;

a felvétel hossza: a robbantis id8pillanataté]l szamitva bedllit-
haté;

atviteli frekvenciasav a bemend szeizmikus erdsitétd] fiiggden, de

max. 100 Hz.

A kisérleti mérések eredményeinck kozvetlen ellendrzésére a laboratériumi visszajat-
sz6hoz csatlakoztathatéan egy 1j 30 csatornds D/A konverter kisérleti példanyat is meg-
épitettik, amely a szokdsos galvanométeres fotoregisztrélast teszi lehetdvé.

Az év folyamién végzett munka eredményeképpen a berendezés az el8irt specifikiciét
mindenben teljesitette. A laboratériumi mérések a kordbbi szdmitédsok helyességét iga-
zolték, a berendezés az el8irt hibahatéron beliil iizembiztosan dolgozott. Lehet8ség nyilt
néhény prébajellegfi terepi mérésre is, és ezek is bizonyitottdk — kiilondsen a bindris
erdsitésszabilyozis vonatkozésiban — a rendszer helyes mitkodését.

(A berendezést tobb kiilfsldi delegacié megtekintette és a magyar szeizmikus mifszer-
fejlesztés titemérdl, valamint tudoményos megalapozottsdgarél kedvez8en nyilatkozott.)

A berendezés kisérleti példanyat a megindult nemzetkdzi egyiittmitkddési tArgyalasok
eredményeitd] fiiggéen az NDK és a SZU igényeinck Iehet8 egybehangolasival igyek-
sziink a jov8 évben megvaldsitani.

E téma keretében épitettik meg az SDC—11 tip. konvolver és 8sszegez8 berendezést
is.

A berendezés terveinek elkésziiltével a tervek szerinti berendezés miikodésée a
MINSzK—2 szdmitégépen modelleztiik. A szamitégépes vizsgélat kiterjedt a virhaté
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hibék analizisére is, igy méd nyilt el6zetesen (a berendezés megépitése eltt) olyan vizs-
gil6 eljarasok (tesztck) kidolgozasira, amelyck a megépiil8 berendezés esetleges hibdi-
nak felderitésére és értelmezésére lehet8séget adnak.

A berendezés tervezésénél mar az ellenGrzési Iehetségeket is figyelembe vertiik.

A téma fentick szerinti gondos elméleti megalapozottsigéinak koszonhet8, hogy a be-
rendezés épitése a vartnal kevesebb nehézséggel jart, és a tervezettnél rovidebb hatdrid6re
clkésziile.

A berendezés mér majusban clérte azt a késziiltségi fokot, hogy a BNV-n, az MTA
pavilonjaban a KFKI-val kézdsen kidllitottuk.

Az 1968. szeptemberben tartott XIII. Geofizikai Szimpézium idején rendezett mfii-
szerbemutatén mir az év végére tervezett dllapotnak megfeleld berendezést mutattuk
be miiksdés kozben.

Az 1968. évben a berendezést kisérleti tizembe allitottuk, ahol messzemenden bevél-
totta a hozza flizdtt reményeket, tovibbi nagy lizembiztonsigrdl tett tanusigot. A téma
1968-ban befejezddott.

2.3.4 DIGITALIS MAGNETOFON FEJLESZTESE

Kengyel Miklés

1968-ban elkészitettiik egy digitalis jelek téroldséra alkalmas, 16 csatornds, tébbsebességi
magnetofon prototipusat. Befejeztiik az 1967-ben készitett kisérleti példany szdmitégé-
pes vizsgalatait és ellen8rz8 méréseit. Az SDT miiszercsaliddal terepen kisérleti méréseket
végeztiink, a mérési eredményceket elemeztiik, és 1969-re Gjabb méréseket is terveziink.
A magnetofonszalagon térolt bindris informéciét szimitégép segitségével dolgozzuk
fel, igy — hazai viszonylatban — a szeizmikus adatfeldolgozis j lehet8ségét teremjiik
meg. A magnetofon, tdbbsebességfi, folytonos bindris adattarol6 egységként a geofizika
¢s a népgazdasig szdmos teriiletén alkalmazhaté.

A prototipus Iényegi clektromos é mechanikai felépitése valamint miikodési elve
megegyezik az 1967-ben készitett 16 sdvos kisérleti példinyéval. A bindris jelek felvétele
magnetofonszalagra NRZ cljarassal torténik.

Az NRZ cljaris (1. 4bra) Iényege: minden beérkezS ,,17-es informécié a magnessza-
lagot ellentétes irdnyba mignesczi 4t. Ha valamelyik csatorndn ,,0” informicié érkezik,
akkor ezen a csatornin a szalag mégnesczettsége eredeti irdnyG marad. A felhasznil6 a
16 csatorndra cgyidejileg parhuzamosan egy sz6t, vagy karaktert irhat be. A szavakat
vagy karaktercket paritishelyesen kell befrni, ilyenkor a kiolvasé rendszerét vezérld
titemjelet a késziilék allitja eld. Ezt az iitemjelet azonban a felhasznalé egy altala kivalasze-
haté csatorndra felvett marketjellel is biztosithatja. Visszajtszdskor a kimeneten a felvett
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jellel azonos polaritds 16 parhuzamos bit jelenik meg, ill. a kimeneti egységen az in-
formAaciét 2 x8 karakteres forméban is megkapjuk (2/a, 2/b dbra).
erendezés hirom motorral mitkédik. Két motor a szalagtircsakat hajtja, ezek ten-
A berendezés h torral m{ikadik. Két mot lagtarcsékat hajgj k t
gelynyomatéka a visszaszabélyozés ko vetkeztében a szalagfeszességgel ardnyos. A harma-
ik motor hiszterézis-szinkron motor, amelynck tengelyvége 3 1épcsGs. Ez a tengelyvé
dik motor hiszt k t lynck tengelyvége 3 1 Ez a tengely
hajtja meg a két gumizott peremmel rendelkez8 szinterezett csapigyazést hangtengelyt.
Ioy a sebesséevaltas 3 Iépesében mechanikusan és minden [épesénél 1 : 2 ardnyban elekt-
gy g p y
romosan torténik.
A magnetofonfejek beszerelése,a prototipus szamitégépes bemérése, klima és razasallo-
g ) P P gep
sdgi vizsgélata az 1969-cs esztendd feladata.

A szdmitégépes vizsgilatokndl méréscket végeztiink a bit-clveszés méreékére és a sza-
lagsebesség-ingadozésra vonatkozéan. A/D konverterrel szinuszjeleket vettiink fel a
magnetofonszalagra, a jeleket szdmitégépbe adtuk é grafométtal visszairattuk. A visz-
szairt kiilonboz6 frekvencidja szinuszhullimok jelalakjat analizaltuk. Megéllapitottuk,
hogy a magnetofon szalagsebesség-ingadozisa 0,5—19, a bit-clveszés BASF normél
hangtechnikai szalagon 1075, A bit-clveszés tovibbi javitisihoz szdmitégép-szalag
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Fig. 2. a NRZ-system of recording
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magnesszalag a csevelo orsokkal 6036payenus K ny.i1o

(computerband) hasznilata sziikséges. Az irodalom szerint tovabbi javuldst érhetiink el
redundins kédok alkalmazésival. Ttt jegyezziik meg, hogy jémindségii digitilis adattd-
rolénal 1 000 000 jelb8l mindéssze 1 veszhet el (Yaohan Chu, 1966.).

A prototipus miiszaki adatai:

csatornaszam 16
szalagsebesség 152; 767 19; 9,5: 4,75;
2,4 cm/sec
szalagszélesség 25,4 mm
szalaghossz 1000 m (36 u szalagvastagsig)
informacid-siirtisé max. 500 bit-inch
max. miitkodési frekvencia 24 kHz
felvételi méd NRZ 1
szalagsebességingadozas kisebb, mint 39,
mfikddési hémérséklet 45— +45° C

A prototipus kiilalakjira is gondot forditottunk. A prototipus kifejlesztésével célunkat
elértik, mert a szeizmikus adatfeldolgozé centrum és terepi felvevd berendezés egy fon-
tos clemét, az adattirol$ egységet sikerdilt a kiilfoldi tipusokéval majdnem azonos értékii
miiszaki paraméterekkel megvalésitani.

118



topegység

magnesszalag a cseveldorsokkal
16 csatornas kiolvaso fef
1| E’
)
kiolvoso erositok
Jélformalok
S P!
T vezer/o egység
erzekeld regiszter 2b a’bfa. 1 6,csatlorna’.\' mag’netqfon
visszajdtszd rendszerének
tombvdzlata
i Fig. 2b Block diagram of the playback
tarolo regiszter system of the 16-channel
218 Képz6 magnetic tape recorder
f kimeno inverterek Due. 2/6 Baok-cxema 6ocnpousgo-
= . dawyei cucmemst 16-kanaivbhozo
12..46 1-9...816 Kp kimeno jelek MdzHUMHO020 Yempociimea

IRODALOM

Hunter, D. G. N.,Ridler, M. A. and Ridler, D. S.,1957. The Recording of Digital Information on
Magnetic Drums. Electronic Engineering. pp. 490—496.
Yaohan Chu, 1966. Digital Computer Design Fundamentals (Digitalis szimitégépek tervezésének
alapjai.) pp. 91—102.

2.3.5 KORREKCIOS EGYSEG KIALAKITASA

Kaszas Mikl6s

1968-ban befejeztiik a korrekcids egység kisérleti példanyanak elkészitésér. Mitkddé-
sét a szeptemberi Geofizikai Szimpéziumon és egyébalkalmakkortobb kiilfoldi delegd-
ciénak is bemutattuk.

Az elvi alapok tisztizésa utén, kutatisaink 8 irdnya a gyakorlati hasznélatbavétel felé

119



fordult, emellett a berendezést tovabbi funkcidk ellitisira alkalmassa kellett tenniink.
Vizsgalatokat végeztiink annak megillapitisira is, hogy az egység a tartds iizemet ho-
gyan viseli el, és mely alkatrészei kényesek.

Az 1968. évben illesztettik a csehszlovik gyirtménya FS 1500 tipusi lyukszalagolva-
sét a berendezéshez. A két egység egyiittmitkddése igen jénak mondhaté; az FS 1500
lyukszalagolvasé a korrekcids egység altal timasztott kvetelményeket jol teljesiti. A 10
hénapos miikddésb8l megallapithats, hogy — néhiny kopésnak kitett alkatrész id6n-
kénti cseréjével — a lyukszalagolvasé jol tizemeltethetd.

A korrekciés egység — és a kozben szintén elkésziilt szelvényiré kisérleti példanya
segitségével elvégeztiik a statikus és dinamikus korrekcidkat tobb szeizmogramon és el-
készitettik els§ szelvényeinket. A korrekcids egység a minicentrum tagjaként j6l mii-
kodott.

MINSzK—2 szdmitégépre kidolgoztuk a dinamikus korrekci6 lyukszalagjat el84llité
programot. A program mellé természetesen be kell adni a kezdeti feltételeket is, igy pl.
a geofonok tivolsigat a robbantdsi ponttdl, a teriilet sebességfiiggvényét, a szeizmogram
maximélis id8tartamat. A program idcjét sikeriilt az eredeti 90 percr8l kb. 10 percre
csdkkenteni.

Megvalésitottuk a stacking Osszegz6 elektronikat. Mitkddését 1968-ban csak vissza-
jatsz6 jelekkel demonstraltuk : dsszeadtunk tobb, kiilonboz6 frekvencidja és amplitids-
jt szinuszjelet.

A korrckciés egység bévitésével lehet8vé tettiik, hogy a konvolver miikddéséhez
sziikséges szfirdfiiggvényt lyukszalagrél lehessen beadni. Ez az {izemméd a korrekcids
egység lényeges 4talakitdsit kovetelte meg.

A korrekcids egység gyértasi dokumentéci6jit és a centrum kdzponti vezérl8egységét,
amely — az adatok beaddsa utin — a stacking szelvények készitését is automatikusan
vezérli, 1969-re tervezziik.

2.3.6 MERNOKGEOFIZIKAI SZEIZMIKUS MUSZERFEJLESZTES

Sédy Lordnd

A téma 1968. évi tervfeladatai szorosan kapesolédnak a megeléz8 évben elért fejlesz-
tési eredményekhez. Tovabbfejlesztettiik a Botond—I kalapécsos egycsatornis id6mérd
berendezést. A logikai rendszer dtalakitasival, szilird logikai elemck beépitésével j, fej-
lettebb késziiléket valdsitottunk meg. Az Gj berendezés a Botond—III tipusjelet kapta.
El8készitettiik az csetleges sorozatgyartashoz szikséges dokumenticiét. Tovabbfejlesz-
tésnek szdmit részvételiink a Gamma-gyéri Pionir—II prototipusinak elkészitésében,
tobbek kozott a gyartisi dokumenticiéval, amely Ichet8vé teszi a sorozatgydrtast.
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Ugyancsak tovabbfejlesztésnek mindsithetd a ,, Terrashock™ (villanyagyi) terepi kipré-
béldsa és bemutatdsa.

A rezgésmérések szamitégépes feldolgozisit AD konverteren keresztiil Iyukszalagos
csatlakozéssal oldottuk meg.

3.3.7 DIGITALIS SZEIZMIKUS KIER TEKELES

Zilahi-Sebess Liszl6—Korvin Gabor

1968-ban a DSzK (digitalis szeizmikus kiértékelés) programrendszert tovabb bévi-
tettiik & az elkészitett programokat — f8leg elméleti modellek segitségével — ellen-
Sriztiik.

A Szeizmikus Osztélyon épiil$ digitilis berendezések cllendrzéséhez és mitkddéséhez
szdmos programot kellett késziteni:

a) A konvolver mitkddését ellendrz8 programrendszer a MINSzK—2 szdmitégépen
modellezi a konvolver aritmetik4jit és felépitésée. A konvolver mitkddtetéséhez sziird-
kényvtirat készitettiink, ez lyukszalagon kiilonbozd paraméterli frekvenciasziirSket
tartalmaz.

b) Az AD és DA konverter részére olvasé-programok, automatikus csatornakezdetet
megallapité és amplitadészabilyozé programok késziiltek.

¢) Programrendszer késziilt a korrekcids egységhez szitkséges vezérl lyukszalagok
clGallitdsira.

E programok nagy része az iddsorok analizise (sziirés) céljait szolgélja.

Ezenkiviil feldolgozsi és értelmezési programokat is készitettiink :

a) A dekonvolucié programja a csatorna autokovarancia matrixabél Levinson médszeré-
vel szdmitja a dekonvolucids operdtort, végrehajtja a sziirést és a grafomatot vezérld
lyukszalagon adja az eredménycsatornat.

b) A kétdimenzids sziirés pie-slice és pillangé sz{ird valtozata késziilt el, tobbizben al-
kalmaztuk is. Az irodalombdl ismert eljarist igy médositottuk, hogy a sebességsziirésen
kiviil tetszSleges sdvban a frekvenciasz{irés is egyidejiileg elvégezhetd legyen (1., 2. dbra).

c) Jelalakszdmitds felhasznalsival vizsgaltuk konkrét szeizmikus anyagon a jelakak
id8- és térbeli véltozasat.

d) Gyorsitott Fourier-transzformdciés program késziilt arra az esetre, amikor az ordi-
natdk szdma 4 egészszima tobbszdrdse. Az eljards az eddigi médszercknél dtszor gyor-
sabb.

e) A spektrum megbizhatébb becslése végett tanulményoztuk a kiilonboz8 ablakok
(négyszdg, hiromszog, Hamming, Parzen, stb.) felhasznélasit. Uj eljarast dolgoztunk ki
a spektrum becslésére, amely idedlis sdvsziirk felhaszndlisin alapszik.
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Adott atvitelli szlir6k véges sziir6hosszal valé optimélis kdzelitésre vizsgilatokat
végeztiink (Galli é Randi médszere) és megkezdtiik az iddben vdltoz6 szfirés eljdrdsinak
kidolgozésit.

Eljarast dolgoztunk ki a valddi amplitiidé helyredllitds (TAR) végrehajtdsira. A prog-
ram az antidinamika csatorna szamitasat, a szférikus & az inelasztikus szérédas kikiiszo-
bolését végzi.

Kisérleti jelleggel elkésziilt a dinamikus korrelicié programja. Az eljirds a kozos
mélységi pontokhoz tartozé csatornik keresztkorreliciéibél hatdrozza meg a dinamikus
korrekci6 értékét. A programot egy konkrét foldtani modellre alapozott mesterséges
szeizmogramon prébéltuk ki (3., 4. dbra).

Az optimumsz{irés elméletébdl a kisértetreflexidk (ghost) sziirésével kapcsolatosan
végeztiink clvi vizsgilatokat (e vizsgilatokrdl a Geofizikai Kozleményekben rovidesen
cikk jelenik meg).

Néhany kisebb program késziilt a refrakcids kiértékelésnél felmeriils szdmitisok
megkonnyitésére. Tovabbi kisérleteket végziink a refrakciés szdmitisok automatizildsa
érdekében.

Valamennyi program gépi kédban MINSzK—2 szimitdgépre késziilt.

*

1. dbra. Pie=slice sziir§ elméleti dtviteli fiiggvénye
Fig. 1. Theoretical transitional function of a pie-slice filter

Due., 1. Teopemuueckaa xapakmepucmuka Guibmpa «naii-caaic»
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2. dbra. Kétdimenzids pie=slice sziirés mesterséges szeizmogramon
a) sziiretlen ; b) szfirt, f=20 Hz F =80 Hz, .= 0,001 sec[m
Fig. 2. Two-dimensional pie-slice filtering on an artificial seismogram
a) without filtering, b) after filtering ; f= 20 cps, F =80 cps, 2= 0,001 sec[m

Due. 2. [Jeymepnas uibmpayus «nai-cAaicy Ha UCKYCCMBEHHOIL celicmozpamme a) 6e3 duimpayuu;
0) ¢ gursmpayueit, f=20 ey F=80 2y 2=0,001 cex/m

Az eddig clkésziilt programok nagy szdma id&szer(ivé teszi azok rendszerezését és
ennck alapjin speciélis programnyelv kidolgozisit. Ez a programnyelv lehet6vé teszi,
hogy a gyakrabban hasznélt eljarisok (pl. szirés)a paraméterek, megadasival, program-
nyelvi elnevezésiik szerint hivhaték.
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3. dbra. Mesterséges szeizmogram részlete
1 normdlkorrekeid el6tt ; 2 helytelen sebességfiigg-
vénnyel végrehajtott normdlkorrekcid utdn

Fig. 3. Detail of an artificial scismogram
1 before normal correction ; 2 after normal
correction with an uncorrect velocity function

Duz. 3. Yuacmok uckyccmeenHoil celic Moepammel:
1. nepeo 6sedenuem nopmaavioii nonpasku; 2. noc.ie
86€0CHILA HOPMANBHOI NONPABKU C NPUMEHCHUEM
HenpaguAbHOU CKOPOCMHON (PyHKYUU

Uit
et

i

—
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4. dbra. Dinamikus korreldcid : auto- és keresztkorreldcidk.
J6 korrekcidkndl a keresztkorreldcids maximumok fiiggbleges

egyenes mentén helyezkednek el, rossz korrekcidkndl pedig 6
ferde egyenes mentén, amelynek délésébsl a helyes korrekcidk
szdmithatdk
3x8

Fig. Dynamical correlation : auto- and cross~correlations. In
case of proper initial corrections the cross-correlation maxima fall
along a vertical straight line ; in case of an improper correction, %9

however, they are situated along a slanting line, from the slope

of which the proper corrections can be computed

x40
Due. 4. Junamuueckaa roppeasyus: Aemo- u 3aumnds
Kroppeasyuu. Ilpu npaguivnoit NRONPABKe MAKCUMYMbL 83QUM—
HOUl Koppeasyuu pasmewaiomesa no 6epmuraivHoOl npAamMoi, '”'
npu HenpaguAbHONU NONPABKE OHU PAZMEUAIOMCA NO HAKAAHHOU
NPAMOIL, NO GeAUUUHE HAKAOHA KOMOPOU MONCHO BbIYUCAUMD s

npasuibHsle RONpasKu
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