ANAPKOVETO RENDSZER EGY LEHETSEGES MAGVALOSITASI MODJA
Molnar Laszl6 okl. kdrnyezetmérnok

A vezérlés abban segit, hogy a napelemeket a mozgatd mechanizmus segitségével a nap jarasanak
megfeleléen mindig optimalis szogbe allitsa be. Erre az egyik lehetéség a rovarszemhez hasonléan egy

félgombfeliileten optikai érzékeldk elhelyezése / fotodioda vagy foto ellenallas /
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Igy az érzékel nem mozog. A vezérlési algoritmus a minimum vagy maximum keresésre épiilne.

Analog digitdlis atalakitds utan az optikai érzékeldk jelszintjét lekérdezve meghatarozhatod, hogy mikor
melyik érzékeldkre hat a leger0sebb napsugarzas ebbdl pedig meghatarozhatdé az is hogy a kiindulési
pozicidhoz képest milyen irdnyba kell elmozditani az a napelemet mozgaté mechanizmust, hogy a
napelemeket az optimalis szogben érje a napsugarzas. A vezérlés véleményem szerint ma mar megoldhato
egy mikrovezérlot tartalmazo dramkor segitségével is.

A rendszer nagy elénye hogy mind vertikdlis mind horizontalis sikban optimalis szogbe allitand a
napelemeket. Olcsé jol pozicionalhaté mozgaté mechanizmusként szoba johet a 1éptetémotoros mozgatas

amit elektromagnes rogzités tart megfeleld pozicioba




